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Sehr geehrter Kunde,

Herzlichen Glickwunsch zum Kauf der Watchdog Super Elite. Wir von 4B freuen uns, Sie zu unseren
Kunden zahlen zu dirfen und danken Ihnen, dass Sie sich fur unser Produkt entschieden haben.

Bitte lesen Sie zum Verstandnis des Produktes die gesamten, mit dem Gerat gelieferten Unterlagen und
die Sicherheitshinweise sorgfaltig durch, ehe Sie das Gerat in Betrieb nehmen. Fir jedes Produkt von 4B
sind einige grundlegende, wichtige Sicherheitsaspekte zu beachten, damit das Gerat die vorgesehene
Funktion vorschriftsmaRig erfullt und es viele Jahre zuverlassige Dienste leistet. Bitte lesen Sie deshalb
die folgenden Hinweise zu den Verantwortlichkeiten des Betreibers fur die Sicherheit aufmerksam durch.
Nichtbeachtung dieser Sicherheitsrichtlinien, der Hinweise im Benutzerhandbuch und anderer mitgelieferter
Dokumente oder entsprechender Materialien kann zu schweren oder todlichen Verletzungen fuhren.

SICHERHEITSHINWEISE FUR BETREIBER

A. Zur Gewahrleistung der Sicherheit und Leistungsfahigkeit ist fur jede Tatigkeit unbedingt auf die
hierfur geeignete Ausrustung zu achten. Ebenso wichtig fur die Gewahrleistung eines storungsfreien
und sicheren Betriebes der Einrichtung sind die vorschriftsmallige Montage sowie eine regelmaliige
Wartung und Uberpriifung. Der Betreiber ist fir eine ordnungsgemafe Installation und Wartung unserer
Produkte verantwortlich, es sei denn, 4B wurden diese Arbeiten Ubertragen.

B. Samtliche Installations- und Verkabelungsarbeiten missen gemaly den lokalen und nationalen
elektrotechnischen Normen und den fur die entsprechende Branche geltenden Vorschriften ausgefuhrt
werden. Die Verkabelung darf nur von erfahrenen und hierfur qualifizierten Elektroinstallateuren
durchgefuhrt werden. Unsachgemale Verkabelung von Geraten bzw. Maschinen kann zu
Fehlfunktionen und Leistungsminderung fuhren.

C. Eine regelmaRige Uberpriifung durch qualifiziertes Personal trégt zu einer ordnungsgemafen Funktion
der Produkte von 4B bei. 4B empfiehlt eine dokumentierte Uberpriifung, die mindestens jahrlich, bei
hoher Beanspruchung auch haufiger durchgefuhrt wird.

D. Hinweise zu unseren Gewahrleistungen fur dieses Produkt finden sich auf der letzten Seite dieses
Benutzerhandbuches.

SICHERHEITSVERANTWORTLICHKEITEN DES BETREIBERS
1. LESEN SIE SAMTLICHE MIT DEM PRODUKT GELIEFERTEN UNTERLAGEN

Lesen Sie alle Betriebs- und Sicherheitshinweise fur Benutzer unserer Produkte und machen sich mit der
Funktionsweise vertraut, damit Sie dieses Produkt sicher und leistungsfahig betreiben konnen.

2. DIE GEGEBENHEITEN VOR ORT SIND IHNEN AM BESTEN BEKANNT

Jeder Betrieb hat spezifische Anforderungen und Moglichkeiten, die dem Anwender vor Ort am besten
bekannt sind. Weitere Informationen zum Betrieb unserer Produkte finden Sie auf unserer Website www.
go4b.com oder rufen Sie uns einfach unter unserer rund um die Uhr besetzten Hotline +1 -309-698-5611
an, wenn Sie Fragen zum Betrieb unserer Produkte haben bzw. Hilfe bendtigen. Wir von 4B beraten Sie
gerne uber die Funktion und den Einsatz unserer Produkte.
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3. BEAUFTRAGEN SIE EINEN QUALIFIZIERTEN UND KOMPETENTEN INSTALLATEUR

Eine vorschriftsmaRige Installation ist Voraussetzung fur die Sicherheit und den Betrieb des Produktes.
Wenn die Installation dieses Gerates nicht 4B Ubertragen wurde, ist zur Sicherheit des Betriebes und der
Personen, die an dieser Anlage arbeiten, ein qualifizierter und kompetenter Elektroinstallateur mit der
Montage zu beauftragen. Das Gerat ist vorschriftsmaRig zu installieren, um eine bestimmungsgemalie
Funktion sicherzustellen. Der Monteur muss entsprechend qualifiziert, ausgebildet und in der Lage sein,
Installationen gemaf ortlicher und nationaler Vorschriften, aller relevanten Bestimmungen sowie der
betrieblichen Normen und vorbeugenden MaRnahmen fir die Instandhaltung sowie aller mit diesem Gerat
gelieferten Hinweise auszufiihren. Halten Sie alle Unterlagen bereit, die der Monteur fir den Einbau
bendtigt.

4. ERSTELLEN SIE EINEN PLAN FUR DIE AUSFUHRUNG REGELMASSIGER WARTUNGS- UND
INSPEKTIONSARBEITEN AN 4B GERATEN

Erstellen Sie einen Plan fur die vorgeschriebenen Wartungs- und Instandhaltungsarbeiten, um eine
einwandfreie Funktion der Anlage jederzeit zu gewahrleisten. Sie selbst kbnnen am besten beurteilen,
wie haufig eine Inspektion notwendig ist. Fur die Zeitabstande zwischen den einzelnen Inspektionen sind
die betrieblichen Gegebenheiten zu berucksichtigen. Dazu zahlen beispielsweise Witterungseinflisse,
Bauarbeiten im Werk, Betriebsdauer, Tier- oder Schadlingsbefall sowie Erfahrungswerte aus der Praxis
und Kenntnis der Arbeitsgewohnheiten lhres Betriebspersonals. Das Personal oder die von lhnen fur
die Installation, den Betrieb, die Wartung, Inspektion oder Ausflhrung jeglicher Arbeiten bestimmte
Person mussen fur diese wichtigen Aufgaben entsprechend geschult und qualifiziert sein. Erstellen Sie
umfassende und genaue Unterlagen Uber die Wartungs- und Inspektionsarbeiten, auf die Sie jederzeit
Zugriff haben.

5. BEWAHREN SIE DAS BENUTZERHANDBUCH AUF UND BERUCKSICHTIGEN DIE
EMPFEHLUNGEN VON 4B FUR DIE WARTUNG UND INSTANDHALTUNG

Da betriebliche Gegebenheiten unterschiedlich sind, kénnen flr den vorgesehenen Einsatz des
Uberwachungsgeréts in lhrem Betrieb weitere Anpassungen der Wartungs- und Inspektionsablaufe
erforderlich sein. Bewahren Sie das Benutzerhandbuch und alle wichtigen Wartungs- sowie
Serviceunterlagen von 4B auf, damit das Wartungspersonal der Gerate von 4B leicht darauf zurtickgreifen
kann. Wenn Sie Fragen haben, besuchen Sie unsere Website www.go4b.com oder rufen unsere rund um
die Uhr erreichbare Hotline unter +1-309-698-5611 an.

6. SERVICEANFORDERUNG

Wenn Sie Fragen zum Betrieb lhres Gerates haben, Hinweise geben mdchten oder unseren Service
bendtigen, wenden Sie sich bitte an die 4B Geschaftsstelle, von der Sie das Gerat bezogen haben,
schicken lhre Anfrage Uber www.go4b.com oder rufen unsere rund um die Uhr erreichbare Hotline unter
+1-309-698-5611 an. Bitte halten Sie Artikelnummern, Seriennummern und den ungefahren Zeitpunkt
der Installation bereit. Damit wir Sie nach Inbetriebnahme des Produktes unterstitzen konnen, bitten
wir Sie, entsprechende Angaben im Bereich der Online-Registrierung unserer Website www.go4b.com
einzutragen.
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/S WARNHINWEIS

* Bewegte Maschinenteile konnen schwere oder todliche Verletzungen verursachen
» Das Gerat vor dem Einbau immer ausschalten und unterbrechen

2. PRODUKTUBERSICHT

Die Watchdog™ Super Elite (WDC4) ist ein vom Anwender programmierbares, Uber Mikroprozessoren
gesteuertes Uberwachungssystem fiir Becherwerke und Forderanlagen. Die Steuereinheit verarbeitet
Signale der Sensorsysteme zur Anzeige von Gurtschieflauf, Gurtgeschwindigkeit und -schlupf,
Lagertemperatur, Versatz der Riemenscheibe und Verstopfungen. Das Gerat I6st einen Alarm aus und
schaltet das Becherwerker bzw. die Férderanlage ab, wenn ein ungewdhnlicher Zustand erkannt wird.

Die Mikroprozessoren und die Elektronik sind in einer an der Wand befestigten Steuereinheit untergebracht.
Auf dem LCD Bildschirm des Steuergerates ist der gesamte Systemstatus zu erkennen. Die Kalibrations-
und Einstellparameter sind Uber ein Passwort geschutzt. Der Zugriff erfolgt Gber Sensortasten am
Bedienfeld.

Die Watchdog™ Super Elite unterstitzt ebenfalls HazardMon.com®, eine sichere, Cloud basierte Lésung
fur die Uberwachung mit Statusmeldungen und Datenprotokollierung fiir Becherwerke und Férderanlagen.
Systemstatus in Echtzeit, Grafiken und Analyse historischer Daten konnen auf jedem internetfahigen
Gerat angezeigt werden (Smartphone, Tablet, Desktop oder Laptop PC). Anwender kdnnen per E-Mail
informiert werden, wenn ein ungewodhnlicher Zustand der Anlage erkannt wird. Uber eine automatische
Wartungsfunktion kann der Bediener Uberprufen, ob alle Sensoren des Systems einsatzfahig sind und
ordnungsgemal funktionieren.

3. SPEZIFIKATIONEN

Zulassungen

Va6

ATEX

Ex 113D ExtcllICT125° DcIP66 TAMB -20° C bis +45° C Baseefa11ATEX
0033X |IECEX

Ex tc IlIC T125° Dc IP66 TAMB -20° C bis +45° C IECEx BAS11.0018X
CSA:

CLII DIV2 Gruppe F & G

Ex tc lIC T125° C Dc IP66 Tamb -20° C bis +45° C

Zone 22 AEx tc IlIC T125° C Dc IP66 Tamb -20° C bis +45° C

V4

ATEX

Ex Il 2D Ex tb llIC T125° Db IP66 AMB -20° C bis +50° C
BaseefaO4ATEX0131X

IECEX

Ex tb 1IC T125° Db IP66 TAMB -20° C bis +50° C IECEx BAS05.0026X
CSA:

CLIl DIV1 Gruppe E,F & G (bei Class2 Stromversorgung)

Ex tb IlIC T125° C Db IP66 Tamb -20° C bis +50° C

Zone 21 AEx tb I1IC T125° C Db IP66 Tamb -20° C bis +50° C

Versorgungsspannung -

120 bis 240 V AC bzw. 24 V DC (WDC4V46CAI)
24V DC (WDC4V4CAI)

Leistungsaufnahme (Maximal) -

12 Watt

Netzanschlussklemmen -

14 AWG/4 mm?

Signalklemmen -

16 AWG/2,5 mm?

Alarmrelaiskontakte -

1-poliger Schliel3er-8A @ 250 VAC Volt potenzialfreier Wechslerkontakt

Stopprelaiskontakte -

1-poliger Schlief3er-8A @ 250 VAC Volt potenzialfreier Wechslerkontakt

Sensor Netz -

24V DC @ 800 mA (Uber F1, F2 und F3)

Sensoreingange -

15 (Erweiterbar auf 27 mit Zusatzkarten)

Motorsperre Eingang -

24 V DC 120 bis 240 V AC

Abmessungen (Hx B x T) -

11%x 9 % x 5 V4 (Inch)/298 x 241 x 133 (mm)

Lochabstande (H x B)-

10 - 7/8 x 6 (Inch)/276 x 152 (mm)

Kabelverschraubung

2 Locher x 25 mm O

Gewicht -

1,3 kg/3 Ibs

Schutzart -

IP66

SPS Steuerung -

Modbus TCP/IP (STANDARD)
ControlLogix® (Siehe Technische Anmerkungen ProSoft® )
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EINSATZBEDINGUNGEN

Die Steuereinheit ist vorschriftsmallig Uber die am PCB angebrachte Vorrichtung im Gehause des Gerates
zu erden.

Warnhinweis: Die Steuereinheit kann sich durch elektrostatische Aufladung entziinden. Verwenden Sie
deshalb zur Reinigung immer ein feuchtes Tuch.

Vermeiden Sie Staubablagerungen auf dem Gerat.
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https://hazardmon.com/

4. FUNKTIONEN

UBERWACHUNG AUF GURTSCHIEFLAUF -
Der Watchdog™ Super Elite 1asst sich noch flexibler fiir die Uberwachung auf Gurtschieflauf einsetzen.

UBERWACHUNG DER LAGERTEMPERATUR -

Die Watchdog™ Super Elite kann bis zu acht NTC Temperatursensoren uberwachen (standardmaRig). Dies
ist auf bis zu insgesamt 20 NTC Sensoren mit optionalen Zusatzkarten erweiterbar. Folgende Alarmverfahren
werden unterstutzt:

Folgende Verfahren werden unterstutzt:

VERFAHREN

BESCHREIBUNG

ANWENDUNG

Absolute Temperatur (ABS)

Wenn die gemessene Temperatur
den eingestellten Schaltpunkt
uberschreitet, wird ein Alarm
ausgelost.

Dies ist ein einfaches, am haufigsten
angewandtes Verfahren, zur
Uberwachung auf Uberhitzung.

VERFAHREN BESCHREIBUNG ANWENDUNG

Durch : Krait aktiviertes Dies ist das Standardverfahren und

Kontaktsignal. Wenn der Gurt den| _. . .
Kontakt N . . gilt als am zuverlassigsten fur die

Kontakt berthrt, wird ein Alarm| > X

) Uberwachung auf Schieflauf.

ausgelost.

Es werden kontinuierlich Impulse

uber __erkannte metalllsc__he Wird bei Anwendungen eingesetzt,

Gegenstande ausgelost | .. . .
Getaktet fur die Kontaktsensoren nicht

(Schrauben, Becher, Kette). Wenn : :

. ; .| geeignet sind.

Impulse ausbleiben, wird ein

Alarmzustand ausgelost.

Verarbeitet Informationen  zu

geme.ssen'(_an Temperaturen von Ein alternatives Verfahren, das
Reibblock Messingblocken zur ~ Erkennung |, o erisssig  und  nicht  zu

des Gurtschieflaufs. Wenn der Gurt embfehlen is?

sich am Messingblock reibt, wird P '

Reibungswarme erzeugt.

Relative Temperatur (REL)

Wenn der Unterschied zwischen
der gemessenen Temperatur
und der gewahlten relativen
bzw. Umgebungstemperatur den
voreingestellten Schaltpunkt
uberschreitet, wird ein  Alarm
ausgelost.

Wird zusatzlich zum ersten Verfahren
eingesetzt und gewahrleistet eine viel
frihere Erkennung einer Stoérung.
Dies ist besonders vorteilhaft bei
kalter Witterung, da hier nicht erst
bei einer sehr hohen Temperatur des
Lagers ein Alarm ausgeldst wird.

Anstiegsgeschwindigkeit

WennsichdasLagerschnellerin Grad
pro Minute erhitzt als voreingestellt,

Wird zusatzlich zu den beiden
anderen obigen Verfahren eingesetzt
und ist eine alternative Methode,

(dR - deltaR) wird ein Alarm ausgelost. ,
Stérungen an Lagern zu erkennen.

GURTGESCHWINDIGKEIT/SCHLUPFERKENNUNG -

Die Watchdog™ Super Elite 1asst sich sehr flexibel fiir die Uberwachung der Gurtgeschwindigkeit und auf

Gurtschieflauf einsetzen. Folgende Verfahren werden unterstitzt:

VERFAHREN

BESCHREIBUNG

ANWENDUNG

Feste Drehzahl

Messung der Wellendrehzahl.

Standardverfahren, wird am
haufigsten eingesetzt.

Hochste Taktfrequenz

Die Drehzahl wird uUber erkannte
metallische Gegenstande ermittelt
(Schrauben, Becher, Kette), die
an den Ausrichtsensoren vorbei
laufen.

Wird fur Anwendungen eingesetzt,
die ohne Kontaktsensoren
betrieben werden mussen.

Differentialdrehzahl

Eine Kombination der beiden oben
aufgeflhrten Verfahren.

Wird bei Antrieben mit regelbarer
Drehzahl (VSD) eingesetzt.
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ZUSATZEINGANGE -

Die Watchdog™ Super Elite hat zuséatzliche Eingadnge zur Uberwachung auf Gurtschieflauf, Verstopfungen
oder blockierte Schurren. Diese bieten einen zusatzlichen Schutz und vermeiden kostspielige Stillstandzeiten.

BACKUP UND TRANSFER EINSTELLEN -

Die Steuereinheit hat einen SD Kartensteckplatz, so dass die Systemeinstellungen auf der Speicherkarte
gespeichert und mit ihr wieder hergestellt werden kann. Dies erméglicht es ebenfalls, Systemeinstellungen von
einer Einheit zu kopieren und auf eine andere zu Ubertragen, was besonders hilfreich ist, wenn Einstellungen
auf mehrere Steuerungen am selben Ort zu duplizieren sind.

KONFIGURATIONSSOFTWARE WDC4 -

Die Watchdog™ Super Elite kann Uber den LCD Menu Bildschirm der Steuereinheit direkt oder mit der
Konfigurationssoftware WDC4 programmiert werden (Anhang C). Mit dem Softwaretool ist die Programmierung
von Watchdog einfacher, da alle Systemeinstellungen fur jedes Profilmenu in einem Fenster angezeigt werden.
Nach Erstellen einer Profil Setup Datei kann diese auf einer SD Karte gespeichert und anschliel3end auf den
Watchdog hochgeladen werden. Die Datei kann auch an einen Techniker eines entfernten Standortes per
E-Mail gesendet und dort hochgeladen werden.

EREIGNIS- UND ALARMERPROTOKOLLIERUNG -

Die letzten 40 Ereignisse und Alarmmeldungen werden protokolliert und kénnen direkt auf dem Haupt LCD
Bildschirm der Watchdog Steuereinheit angezeigt werden. Wenn eine SD Karte installiert ist, werden alle
Ereignisse und Alarmmeldungen (Uber die letzten 40 hinaus) auf der Karte gespeichert. Die Datei kann an ein
Tabellenprogramm Ubertragen werden, um die Ereignisse und Trendberichte detaillierte darzustellen.

HAZARDMON.COM KONNEKTIVITTAT -

Die Watchdog™ Super Elite hat eine eingebaute Netzwerkunterstitzung fur die Hazardmon.com Service
Konnektivitat. HazardMon.com® ist eine sichere, Cloud basierte Lésung zur Uberwachung, Meldung und
Protokollierung ungewoéhnlicher Zustande an Becherwerken und Férderanlagen. Systemstatus in Echtzeit,
Grafiken und Analyse historischer Daten konnen auf jedem internetfahigen Gerat angezeigt werden
(Smartphone, Tablet, Desktop oder Laptop PC). Anwender kdnnen per E-Mail informiert werden, wenn ein
ungewohnlicher Zustand an der Anlage erkannt wird. Uber eine automatische Wartungsfunktion kann der
Bediener Uberprifen, ob alle Sensoren des Systems einsatzfahig sind und ordnungsgemaf funktionieren.

Nach Anmeldung bei unserem kostenlosen Demo Account kdnnen Sie alle verfugbaren Merkmale in Ruhe
Uberprifen und sehen, wie vorteilhaft sich die Systeme in Ihre Anlagen einbinden lassen: www.hazardmon.com.
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https://hazardmon.com/

5. ABMESSUNGEN

« 152 mm . ALLE ABMESSUNGEN IN MM
- 2l
. |‘ 240 mm ‘l
i < b
|__ N w Q @25 mmx2 -
: § § ' .«*"a/ £ " §
_|: = 3 l'\;,r' I'k_«"' 3
-|_:-I | -y
L N 90 mm
@ 8 mm X 4/1". - Y

6. MONTAGE

Die WDC4 darf nur in einem geeigneten Schaltschrank und auf Augenhdhe installiert werden, damit die
Warnleuchten und der LED Bildschirm gut sichtbar sind.

MONTAGE DES GEHAUSES -
1. Verwenden Sie die vorgeschriebenen Kabel, Kabeldurchfihrungen und Abdichtungen gemafl den
entsprechenden Montagebestimmungen.

2. Bei Verwendung anderer zertifizierter Teile fur die Montage oder Installation sind gegebenenfalls die in
den zutreffenden Zertifikaten aufgefihrten Beschrankungen vom Betreiber zu beachten.

3. Das Gehause wird mit vorgebohrten 25 mm-L&chern in der Unterseite geliefert. Alle nicht belegten
Eingangsoffnungen sind mit zertifizierten Verschlussstopfen zu verschliefen. Der Betreiber muss
daflr Sorge tragen, dass fur die Komponenten oder das System zertifizierte Verschlussstopfen und
Kabeldurchfuhrungen/Kabelrohre genau nach Vorgabe des Herstellers installiert werden. Fir den
Leitungsanschluss an das Gehause der Steuereinheit empfehlen wir einen nach CSA und/oder UL
zertifizierten Leitungshub (beispielsweise einen Myers™ Hub) mit einer fur das Umfeld der Installation
geeigneten Einbindung (Erdung).

4. Das Gehause darfin keiner Weise verandert werden, da dies zum Erléschen der Zertifizierung flhren wirde.

Die Verkabelung mussin Ubereinstimmung mitdengliltigen Verfahrensregeln und/oder Anweisungen ausgefiihrt.

6. Die auf dem Typenschild angegebenen Werte fur Spannung, Strom und maximale Verlustleistung durfen
nicht Uberschritten werden.

7. Die Kabel mussen abisoliert mindestens 1 mm in die Metall6ffnung der Anschlussklemme reichen.
Alle Anschlussdrahte missen fur die entsprechende Spannung geeignet isoliert sein.

9. Es darf nicht mehr als ein Kabel oder Kabelbiindel an eine Klemme angeschlossen werden, es sei
denn, mehrere Leiter wurden zuvor so miteinander verbunden (z. B. durch Quetschhiilsen), dass sie als
Einzelanschluss an die Klemme angeschlossen werden kdnnen.

10. Zum Festziehen der Klemmen ist ein passender Schraubendreher zu benutzen.
EINBAU DER SENSOREN -

o

©

Befolgen Sie die in den Produkthandblchern vorgesehene Montageanleitung flr den Einbau der Sensoren.

Die Steuereinheit unterliegt elektrostatischer Aufladung. Treffen Sie geeignete MalRnahmen zum Schutz vor
elektrischer Aufladung. Zur Erzielung optimaler Leistungen ist die Anschlussklemme 16 vorschriftsmaRig zu
erden. Da das Gehause sich statisch aufladen kann, ist es mit einem feuchten Tuch zu reinigen.
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7. ANORDNUNGSPLAN FUR SENSOREN

TYPISCHE ANORDNUNG DER
SENSOREN AN BECHERWERKEN
UND EINGEHAUSTEN
FORDERANLAGEN

C DREHZAHLWACHTER
1 Stuck - Ein Sensor auf jeder Seite
der unteren oder oberen Welle.

é LAGERTEMPERATUR

4 Stuck - Ein Sensor fur die Lager
auf jeder Seite des Antriebs und der
unteren oder oberen Welle.

& GURTSCHIEFLAUF

4 Stuck - Die Sensoren werden
paarweise eingesetzt, jeweils einer
auf jeder Seite des Gurts am Antrieb
und am Ende oder Kopf und im
unteren oder oberen Bereich.

& VERSTOPFUNGSANZEIGE

1 Stlck - Ein Sensor oben in der
Nahe des Antriebsbereichs oder
dem Auswurftrichter.

& UNTERE
RIEMENSCHEIBENAUSRICHTUNG
(Eingehaustes Forderband)
2 Stuck - Ein Sensor auf jeder Seite
der Einhausung am unteren Bereich
des Forderbandes)

.
L,
&

&
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8. ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Die Verkabelung muss den ortlichen und nationalen Elektrorichtlinien entsprechen und darf nur durch
einen erfahrenen und ausgebildeten Elektriker ausgeflhrt werden.

Verwenden Sie zum Schutz der Sensorkabel ausschlieBlich staub- und flissigkeitsdichte Kabelrohre
aus Metall mit gepriften Verschraubungen. Setzen Sie starre Kabelrohre aus Metall zum Schutz der
Kabel vor den Sensoren zur Steuereinheit ein. Wenn Wasser in Kabelrohre eindringt, kondensiert und zu
den Sensoren sowie Verbindungen der Sensoren gelangt, kann sich dies mit der Zeit nachteilig auf die
Leistung der Anlage auswirken. Deshalb empfehlen wir, flr alle Sensoren Kabelrohre mit tief gelegenen
Abflussmoglichkeiten zu verwenden.

Alle Elektroanschlisse erfolgen Uber die drei vorgesehenen Anschlussklemmen, wie in Bild 1 dargestellt.

ABSICHERUNGEN -

Zur Aufrechterhaltung der Produktzertifzierung MUSSEN Sicherungen durch entsprechende in der
angegebenen Nennstromstarke ersetzt werden. Bei Nichtbeachtung erléschen die Zertifizierung und ggf.
noch bestehende Gewahrleistungsanspriiche.

Modell WDC4V4CAI -

* F1, F2, F3, F5 200 mA maximal.

* F1 bis F3 dienen zur Begrenzung der verfligbaren Stromstarke zu den Sensoreingangen.
* F5 dient zur Begrenzung der Stromstarke zur internen Elektronik.

* F6 ist nicht belegt.

Modell WDC4V46CAl -

* F1 bis F3 2 amp maximal, dienen zur Begrenzung der verfligbaren Stromstarke zu den Sensoreingangen.
* F5 200 mA, dient zur Begrenzung der Stromstarke zur internen Elektronik.
* F6 2 amp maximal, dient zum Schutz der AC Stromversorgung.

Zur Kalibrierung der Drehzahl und Nutzung der im Watchdog eingebauten Alarm- und
Abschaltvorrichtungen ist eine Motorsperre (run) erforderlich. Beispiele fur typische Verdrahtungen der
Motorsperre finden Sie in den Schaltplanen fir Anschlisse 6 und 7.

Wir empfehlen Belden 5508FE Kabel mit 10 Leitern, jeweils 22 AWG, abgeschirmt. Der
AuBendurchmesser umfasst insgesamt 0,23 Inch. Wir verwenden Farben der Belden 5508FE Drahte
fur alle Schaltplane der Sensorverkabelung in Abschnitt 9.
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/™ WARNHINWEIS

Die Einheit darf NUR Uber die Netzversorgung (Modell WDC4V4C) oder 24V DC (Modelle WDC4V4C und.
WDC4V46C) angeschlossen werden — NICHT UBER BEIDE (siehe Spezifikationen).

FELDVERDRAHTUNG
ANSCHLUSSE

44 -0V DC

43 - Drehzahlsensor

42 - Riemenschei-
benausrichtung

41 - Sensor
Verstopfungsanzeige

40 - Obere Reibung -

wyw -

Rechts —— R

39 - Obere Reibung - T
Links AL

38 - Obere Ausrichtung -
Rechts

37 - Obere Ausrichtung -
Links

36 - 24 V DC (Sicherung
F1)

35-0VvVDC

34 - Untere Reibung -
Rechts

33 - Untere Reibung - Links

32 - Untere Ausrichtung -
Rechts

31 - Untere Ausrichtung -
Links

30 - 24V DC (Sicherung F2)

29-0VvDC

28 - Lagersensor 6

27 - Lagersensor 5

26 - Lagersensor 4

25 - Lagersensor 3

24 - Lagersensor 2

23 - Lagersensor 1

22 - Umgebungssensor 2
21 - Umgebungssensor 1
20 - 24V DC (Sicherung F3)

Bild 1 -
Innenansicht - Grundplatine

WDC4 Verdrahtungen
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STROM- UND RELAISANSCHLUSSE

06 - Motoranlasser Verriegelung (-)
07 - Motoranlasser Verriegelung (+)
08 - Alarmrelais SchlieRer

09 - Alarmrelais Offner

10 - Alarmrelais Common

11 - Stopprelais SchlielRer

12 - Stopprelais Offner

13 - Stopprelais Common

14 - 120 bis 240 V AC Anschluss
15 - V AC Neutraler Anschluss

16 - Masse oder 0 Volt Anschluss
17 - 24 V DC Anschluss (+)

18 - 24 V DC Anschluss (-)




9.2 SCHALTPLAN FUR DIE STEUEREINHEIT WDC4V46CAI (120 bis 240V AC) -

9. SCHALTPLANE

9.1 BLOCKSCHALTPLAN FUR BECHERWERKE UND FORDERANLAGEN - Alarm- und Stopprelais sind stromfuhrend bei regularem Betrieb abgebildet

+24V DC
Watchdog Watchdog Stromversorgung
Alarmrelais Stopprelais
| Schalter + -
Verstopfungsanzeige N/O N/O
(Optional) / COM COM 1 7 1 8
r - | 100 bis 240 VAC 120 bis 240 VAC K ein Ansch
Verriegelung Watchdog ein Anschiuss
Lagertempera- ' I I ' Lagertempera- Signal &(‘/A &‘/A Stromversorgung
tursensoren tursensoren
| | Abzweigdose 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
Ausrichtung OBEN/ Ausrichtung | AN N | | | o
Oben links ANTRIEB Oben rechts DO mEL),IISeSIZIQQI’e(;tet
| | f\ f\ /\ f\ f —_ werden
I I wulvcni'nus M 4 ah
I I PI?I & ve pete Si \J
Abgeschirmtes - m |(2:rXer:1upng (Diagramm A) M
I I Kabel. Abschirmung E . . C K ﬁIOIit
ist nur an einem e Steuereinheit onta
I I Ende zu erden. § WDC4 Stopp Start
M |
I I m ._QL)_E{ g_f\_ Uberlast
Ausrichtung UMHAUSUNG/ Ausrichtung - Motor ® ® e /lam
Unterseite links UNTEN Unterseite rechts m ontaxt | Leuchte
| | | | >
p4
a (7
I I 8 ' @ /kustischer
\ I I / l m Alarm
Lagertempera- ' ' Lagertempera- |Abzweigdose O m .
> < >
Drehzahl ol ..
Wachter - L AC Anschluss fir Modell WDC4V46CAl N
Diagramm A: Automatische Abschaltung
Steuersignal an Zufuhreinrichtung
s —@ *
Stopp Start
C1
RJ45 CR1
Hazardmon.com Schalter und
: Motoranlasser abgesicherte L N
Anschluss: Stromversorgun
(Optional) gung

Zur Kalibrierung der Drehzahl und Nutzung der in der Watchdog eingebauten Alarm- und
Abschaltvorrichtungen ist eine Motorsperre (run) erforderlich. Beispiele fur typische Verdrahtungen der
Motorsperre finden Sie in den Schaltplanen fir Anschlisse 6 und 7.

» Kabelfihrung aus Metall und Abdichtung gegen Eindringen von FlUssigkeit sind zum Schutz vor
physischer Beschadigung zu verwenden.
* Links und rechts in Laufrichtung des Becherwerkes zum Auslauf hin gesehen.
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9.3 SCHALTPLAN DER STEUERUNG FUR WDC4V4CAI (24V DC) - 9.4 SCHALTPLAN DER STEUERUNG FUR MEHRERE EINHEITEN MIT ANSCHLUSS AN EINEN ALARM -

WATCHDOG STEUEREINHEIT #1

Alarm- und Stopprelais sind stromfuhrend bei regularem Betrieb abgebildet

+24V DC . . .. . . . .
Watchdog Watchdog Stromversorgung Alarm- und Stopprelais sind stromfiihrend bei regularem Betrieb abgebildet
Alarmrelais Stopprelais Watchdog Watchdog +24V DC
+ - Alarmrelais Stopprelais Stromversorgung
N/O N/O
COM COM 17 | 18 N/O N/O + -
+24 V DC 120 bis 240 V AC
Verriegelung KA KIA Stromversorgung _ COM COM . 1 7 1 8
Signal Nicht angeschlossen 100 bl§ 240V AC 120 bis 240 V AC
Verriegelung K/A KIA Watchdog Kein Anschluss
Signal Stromversorgung
6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
| T | | 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
\ /N /N Die Einheit muss
geerdet sein - | | | |
- MM
g N N N ® N \ Die Einheit muss
— det d
MM M T MN—rP—N MMN—1 geerdetwerden
Sich Y 4R N\ N N\
icherung ,
D A
2Amp (PregrammA) C Motor Sicherun Y
Kontakt ung (Diagramm A)
2 Amp Motor
Stopp Start C Kontakt
—-I_— Uberlast Stopp Start
| erias _-L
E{S_ .—Q:LQ—E‘ g_f A Uberlast
Motor Alarm
Kontakt ¢ ® * Lampe
(Kontakthaltung) Motor Alarm
Kontakt ¢ ® Lampe
(Kontakthaltung)
(7N
' ® Akustischer
Alarm m Extern
\R_']/ ® Relais #1
24V DC Netz (Diagramm B)
h . g 120 bis 240 V AC + Hz N
+24V DC DC Anschluss fir Modell WDC4VACAI oV - 0 bis 240 VAC = 50760 iz Netz N
L AC Anschluss fiir Modell WDC4V46CAl N
Diagramm A: Automatische Abschaltung
Steuersignal an Zufuhreinrichtung Diagramm A: Automatische Abschaltung
Steuersignal an Zufuhreinrichtung
s —© *
8 (GR) ¢
Stopp Start /

1 Start
CR1 | ¢ o—| L
CR1 | C1

+24V DC oV

Stopp

Zur
Abschaltvorrichtungen ist eine Motorsperre (run) erforderlich. Beispiele fir typische Verdrahtungen der
Motorsperre finden Sie in den Schaltplanen fir Anschlisse 6 und 7.

Drehzahl Zur und

Drehzahl
Abschaltvorrichtungen ist eine Motorsperre (run) erforderlich. Beispiele fur typische Verdrahtungen der
Motorsperre finden Sie in den Schaltplanen fir Anschlisse 6 und 7.

Kalibrierung der und Nutzung der im Watchdog eingebauten Alarm- und Kalibrierung der und Nutzung der im Watchdog eingebauten Alarm-
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WATCHDOG STEUEREINHEIT #2

Alarm- und Stopprelais sind stromfihrend bei regularem Betrieb abgebildet

Watchdog Watchdog +24 V DC
Alarmrelais Stopprelais Stromversorgung

N/O N/O

+ -
COM COM 17 | 18

100 bis 240 V AC 120 bis 240 VAC
Verrlggelung K/A KIA Watchdog
Signal Stromversorgung

6 7 8 9 10 | M 12 | 13 | 14 | 15 | 16

Kein Anschluss

| L N Die Einheit
_ | muss geerdet
f\ f\ /\ f\ / werden
/M /M /M /M
 /
Sicherung .
(Diagramm A)
2 Amp C Motor
Kontakt
Stopp Start
O—Q:IV_D—E‘ g_f A Uberlast
Motor Alarm
Kontakt * ® * Lampe
(Kontakthaltung)
m Extern
R2 ®  Relais #2
U (Diagramm B)
120 bis 240 V AC £ 50/60 Hz Netz
L AC Anschluss fur Modell WDC4V46CAl N

Diagramm B: Anschluss mehrerer Watchdog
Relais an eine akustischen Warneinrichtung

WirempfehlenBelden5508FE Kabelmit10Leitern,jeweils22AWG, abgeschirmt. DerAuf3endurchmesser
umfasst insgesamt 0,23 Inch. Die Abschirmung darf nur am Watchdog geerdet werden.
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Leg (RB)/1SP, 4BS, 4RB
Leg (WDA) 4MA, 4BS
Leg (TS)/1SP, 6BS, 6TS

Zuriick Bild 2
Profil - Neues Profil auswahlen

9.5 NEUES PROFIL AUSWAHLEN -
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > NEUES PROFIL WAHLEN

Zur Unterstlitzung bei der Einrichtung der Legs fur Becherwerke haben wir vier voreingerichtete
Programmprofile zur Wahl (Bild 2) gestellt. Jedes der vier Profile ist oben ROT beschriftet (9.5 - 9.9).
Weitere Angaben zur Einrichtung der Sensoren finden Sie in Abschnitt 14.

1. LEG (TS)/1 SP, 4BS, 4TS
* 1 Drehzahlsensor
* 4 Lagertemperatursensoren
* 4 Touchswitch Sensoren (Ausrichtung)

3. LEG (WDA) 4MA, 4BS
* 4 Schieflauf- und Drehzahlsensoren
* 4 Lagertemperatursensoren

4. LEG (TS)/1SP, 6BS, 6TS
* 1 Drehzahlsensor
* 6 Lagertemperatursensoren
6 Touchswitch Sensoren (Ausrichtung)

2. LEG (RB)/1SP, 4BS, 4RB
* 1 Drehzahlsensor
* 4 Lagertemperatursensoren
* 4 Reibblocksensoren (Ausrichtung)

Alle Programmprofile werden werksseitig auf Standardwerte voreingestellt. Anderungen der werksseitig
eingestellten Standardwerte erfolgen im Meni EDITIERE GEWAHLTES PROFIL.

Schaltplane der vier vorprogrammierten Profile sind in den Abschnitten 9.6 - 9.9 dargestellt. Weitere
Schaltplane sind online abrufbar und finden sich in der Bedienungsanleitung WATCHDOG SUPER
ELITE SCHALTPLANE FUR DIE SENSORVERKABELUNG unter www.go4b.com/usa. Diese
Bedienungsanleitung wird regelmaflig mit neuen Schaltplanen nach Fertigstellung aktualisiert.
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9.6 WDC3 (AUSGELAUFENES MODELL) GEGENUBER WDC4 SENSORSCHALTPLAN 9.7 SCHALTPLANPROFIL SENSOREN MIT TOUCHSWITCH SCHALTERN -
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > WAHLE NEUES PROFIL > LEG (WDA) 4MA, 4BS MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > WAHLE NEUES PROFIL > LEG (TS)/1SP, 4BS, 4TS

——-
! = < Schwars ® 44 |ovDC
. . g . . . range
Schaltplan 9.6 ist fUr Endanwender gedacht, die ihre Watchdog Steuereinheit von WDC3 auf Watchdog | o .
. . . . . . . E Weilt | Braun 43 | Drehzahlsensor
Super Elite WDC4 umrusten. In diesem grundlegenden Schaltbild werden die Anschlisse der beiden : o Rot
Modelle miteinander verglichen. D — ‘ 42 | Riemenscheibenausrichtung
| AY4
Ausrichtung 1 ~ 41 | Verstopfungsanzeige
WDC3  WDC4 WDC4 Terminal Oben (Kopf) !
F-—- ! 40 | Obere Reibung - Rechts (T#12)
| 1 44 ovDC |
| 2 Blau 39 | Obere Reibung - Links (T#11)
| - 43 Drehzahlsensor : £
| Rechts | ‘ ® 38 | Obere Ausrichtung - Rechts
| Sensor -— 42 Riemenscheibenausrichtung | v
! L-- ~ 37 | Obere Ausrichtung - Links
. ! — 41 Verstopfungsanzeige
Ausrichtung 1 ® 36 |+24V (F1)
Oben (Kopf) : 40 | Obere Reibung - Rechts (T#12) R
| | Schwarz Schwarz
| Links - 39 Obere Reibung - Links (T#11) | Orange \
| Sensor | E WeiR | Braun
[ 3A 38 | Obere Ausrichtung - Rechts e Blau__ ] Rot
! & Rot
|
'L ] 2A 37 Obere Ausrichtung - Links Ausrichtung : o/ " ‘
5(1) 36 | +24V DC (F1) Unterseite 35 [0VvDC
(unten) | Schwarz
:' T I Orange \ X 34 | Untere Reibung Rechts (T#10)
: WDC3  WDC4 WDC4 Terminal Io d) Weit ) Blau
| Iz Blau 33 | Untere Reibung - Links (T#9)
: Rechts 1 35 |ovDC : Rot * ®
I Sensor | Grin / v 32 | Untere Ausrichtung - Rechts
! - 34 Untere Reibung Rechts (T#10) L - ~ _ )
Ausrichtung : 31 | Untere Ausrichtung - Links
Unterseite | 33 Untere Reibung - Links (T#9)
(unten) | . _ Weil [ ®— 30 |+24V (F2)
| 3B 32 Untere Ausrichtung - Rechts Weilt
I Links Drehzahl Blau
| 2B 31 Untere Ausrichtung - Links Braun
Sensor
| Schwarz 4? X Kein Anschluss
|
: 5 30 |*24VDC(F2) Isolieren und NICHT
Lo = Anschliel3en
WDC3  WDC4 WDC4 Terminal " Gelb
1 29 [ovDC
1
- 29 ovDC
. Lager : 28 | Lagertemperatursensor (T#6)
— 28 | Lagertemperatursensor (T#6 Oben (Kopf)
: -ﬂ 9 P (T#6) : HINKS Schwarz Orange 27 | Lagertemperatursensor (T#5)
1 - 27 Lagertemperatursensor (T#5 | E: Braun ®
Lager I 9 P (T#5) Lm e 26 | Lagertemperatursensor (T#4)
Oben (Kopf) 4D 26 | Lagertemperatursensor (T#4) P colb
U G 1 Schwarz 25 | Lagertemperatursensor (T#3)
1 1
4C 25 Lagert t T#3 B
e agertemperatursensor (T#3) Lager I RECHTS - 24 | Lagertemperatursensor (T#2)
r—-- Unterseite |
4B 24 Lagertemperatursensor (T#2
: -ﬂ 9 P (T#2) (unten) : Schwarz Orange 23 | Lagertemperatursensor (T#1)
Lager | 4A 23 Lagertemperatursensor (T#1) | V' 22 | Umgebungssensor 2 (T#8)
Unterseite 1 9 g
| - 22 Umgebungssensor 2 (T#8
(unten) . gebting (T#8) 21 | Umgebungssensor 1 (T#7)
! — 21 U b 1 (T#7
b - mgebungssensor 1 (T#7) 20 |+24V (F3)
20 |[+24VvDC(F3)
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9.8 SCHALTPLANPROFIL SENSOREN MIT REIBBLOCKEN

MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > WAHLE NEUES PROFIL > LEG (RB)/1SP, 4BS, 4RB

Ausrichtung
Oben (Kopf)

Braun

Schwarz
Rot

RECHTS

Braun

Blau

Schwarz

Braun [——@

LINKS

)

..
1
1

|
1
|
B
1 2 Schwarz raun
(:5 Rot
g Braun
| X
Ausrichtung !
. 1
Unterseite |
(unten) |
| Bl
| Q Schwarz ad
z
15 Braun p——m——m——@
1
|
1
L --
@
Weilt Weil}
Blau
Drehzahl
Braun r
Schwarz
F=-—-
| Schwarz Gelb
: Braun
Lager : RECHTS
Oben (Kopf) I LINKS Orange
| Schwarz
| Braun @
| B
F=-—-
| Schwarz Gelb
1
Braun
Lager 1 RrecHTs
Unterseite 1
LINKS
(unten) : Schwarz Orange
1 Braun @
| B
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44 |0V DC

43 | Drehzahlsensor

42 | Riemenscheibenausrichtung
41 | Verstopfungsanzeige

40 | Obere Reibung - Rechts (T#12)
39 | Obere Reibung - Links (T#11)
38 | Obere Ausrichtung - Rechts
37 | Obere Ausrichtung - Links

36 | +24V (F1)

35 |oVvDC

34 | Untere Reibung Rechts (T#10)
33 | Untere Reibung - Links (T#9)
32 | Untere Ausrichtung - Rechts
31 | Untere Ausrichtung - Links

30 | +24V (F2)

29 |ovDC

28 | Lagertemperatursensor (T#6)
27 | Lagertemperatursensor (T#5)
26 | Lagertemperatursensor (T#4)
25 | Lagertemperatursensor (T#3)
24 | Lagertemperatursensor (T#2)
23 | Lagertemperatursensor (T#1)
22 | Umgebungssensor 2 (T#8)
21 | Umgebungssensor 1 (T#7)
20 | +24V (F3)

9.9 SCHALTPLANPROFIL SENSOREN MIT SCHIEFLAUF- UND DREHZAHLWACHTER -
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > WAHLE NEUES PROFIL > LEG (WDA) 4MA, 4BS

Ausrichtung
Oben (Kopf)

Ausrichtung
Unterseite
(unten)

Lager
Oben (Kopf)

Lager
Unterseite
(unten)

r-—- 44 [0V DC
1 Rot Rot
: Orange 41 43 | Drehzahlsensor
2 Griin
1 I
: é MAS Schwarz SChwa:rz 42 | Riemenscheibenausrichtung
1 Blau Braun
| weit p————¥ 41 | Verstopfungsanzeige
|
: Rot I ® 40 | Obere Reibung - Rechts (T#12)
1 Orange . .
- Gri 39 | Obere Reibung - Links (T#11)
¢ MAS run
! % Schwarz l .
| 5 Blau — 38 | Obere Ausrichtung - Rechts
| au
I Wei  ———X |— 37 | Obere Ausrichtung - Links
36 |+24V DC (F1)
1 Rot Rot
. ?
Orange
I o ori
! (:5 MAS - Schwarz
| Schwarz : 35 |0VDC
1 @ Blau Braun
! Weis  f—o—X 34 | Untere Reibung Rechts (T#10)
|
: Rot I ® 33 | Untere Reibung - Links (T#9)
| Orange
2 Griin 32 [ Untere Ausrichtung - Rechts
! % MAS Schwarz ‘ i i
! Blau Blau r—1 31 |Untere Ausrichtung - Links
|
! weit  [——X @— 30 |+24VDC(F2)
| -
X Kein Anschluss
Isolieren und NICHT
Anschlief3en
29 |ovDC
r—— - 28 | Lagertemperatursensor (T#6)
| Schwarz Gelb
| Braun 27 | Lagertemperatursensor (T#5)
I RECHTS
| 26 | Lagertemperatursensor (T#4)
I LINKS Schwarz Orange
! 25 | Lagertemperatursensor (T#3)
1 Braun @
- 24 | Lagertemperatursensor (T#2)
o Gelb
! Schwarz 23 | Lagertemperatursensor (T#1)
: Braun
| RECHTS 22 | Umgebungssensor 2 (T#8)
1 St Orange
| chwarz 21 | Umgebungssensor 1 (T#7)
| @
20 |+24V DC (F3)
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9.10 SCHALTPLANPROFIL FUR SENSOREN MIT SCHLUPF- UND DREHZAHLWACHTER -
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > WAHLE NEUES PROFIL > LEG (TS)/1SP, 6BS, 6TS

1 Schwarz PA 44 oV DC
| Orange \ v
X Kein Ansch 82 Weitt_\ Braun 43 | Drehzahisensor
eln Anschiuss 0,9 Blau Rot
2
Isolieren und =1 © Rot * 42 | Riemenscheibenausrichtung
NICHT Anschliefen ! Gin_/ X
SI 7~ 41 | Verstopfungsanzeige
|
g’: 40 | Obere Reibung - Rechts (T#12)
-— N/
e
Fe- ¢! Blau 39 | Obere Reibung - Links (T#11)
o! Schwarz \ g 1
Q2 |
35 | Orange v < . _
E' E d) o VX * : é_. 38 | Obere Ausrichtung - Rechts
8: 2 Blau L ” 37 | Obere Ausrichtung - Links
2 Rot l
E. Gin _/ v 36 | +24V DC (F1)
0 n
Q, r-
§ . SchwarZ | Schwarz ®
[@)]] Orange 1
Sig (5 Weilk X i Braun
= X 9\ x
'z 6OBIau c 9 Rot
£\ O 2\ l
S c |
< 1 % ! AV4
Lo - 8! 7~ I 35 |o0vDC
1
o)
g: 34 | Untere Reibung Rechts (T#10)
<
2 Blau 33 | Untere Reibung - Links (T#9)
=}
|
<| *__‘ 32 | Untere Ausrichtung - Rechts
1 AV4
L ” | 31 | Untere Ausrichtung - Links
4 ®— 30 |+24V DC (F2)
Weik Weil
Blau
Drehzahl Braun
Schwarz J
===
| Schwarz Gelb 29 ovDC
! Braun
Lager I RECHTS : 28 | Lagertemperatursensor (T#6)
|
Oben (Kopf) : LINKS oo Orange 27 | Lagertemperatursensor (T#5)
! Braun i [ 26 |Lagertemperatursensor (T#4)
===
| Schwarz Gelb 25 | Lagertemperatursensor (T#3)
|
Lager | RECHTS Braun 24 | Lagertemperatursensor (T#2)
Unterseite 1
(unten) I LINKS et Orange 23 | Lagertemperatursensor (T#1)
|
| Braun [———@ 22 | Umgebungssensor 2 (T#8)
r--c Grau 21 | Umgebungssensor 1 (T#7)
1 Schwarz
|
9
Lager | RECHTS Braun 20 +24 VV DC (F3)
Kniestick/ 1
Spannrolle : LINKS Schwarz Violett
1 Braun @
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/N WARNHINWEIS

FUr neue Installationen fiihren Sie ein VOLLSTANDIGES SYSTEM SETUP durch oder nehmen ein
vorinstalliertes NEUES PROFIL und wahlen SYSTEM KALIBRIEREN vor dem erstmaligen Einsatz der
Watchdog Steuereinheit.

In Anhang A finden Sie einen Menubaum, der Sie durch die verfigbaren Menuls und Einstellungen der
Watchdog Steuereinheit fuhrt.

Alle neuen Watchdog Gerate sind werksseitig auf Standardwerte eingestellt.

10. WATCHDOG HAUPT LCD BILDSCHIRM

WDC4 - Super Elite
www.go4b.com

Initialisieren

Firmware Versionen:
Haupt IC (U102): 4.X.X
Graphik IC (U201): 4. X.X
Support IC (U400): 4. X.X

Graphik DB GrolRRe: 537
Haupt DB GréRe: 537 Bild 3
Bildschirm erstmaliges Einschalten

10.1 STARTBILDSCHIRM (ERSTMALIGES EINSCHALTEN) -

Nach dem erstmaligen Einschalten der Watchdog WDC4 wird etwa 5 Sekunden lang ein Startbildschirm
angezeigt (Bild 3). Wahrend der Inbetriebnahme wird die Softwareversion (Haupt IC) fur die Watchdog
Steuereinheit angezeigt. Diese Angaben bendtigen Sie, wenn Sie bei 4B technischen Support anfordern.

Die WDC4 wird in der Regel mit programmierbaren Parametern werksseitig voreingestellt ausgeliefert.
Anhang B enthalt eine Reihe von Tabellen mit den zulassigen Werten. Anpassung der Parameter erfolgt
im Meni EDITIERE GEWAHLTES PROFIL. Dieses Ment ist mit einem Engineering Passwort geschiitzt
und darf nur von hierzu befugten Technikern aufgerufen und geandert werden.

In Bild 3 sind generische Firmware Versionen und Datenbank Grélien fur Informationszwecke dargestellt,
wobei die tatsachliche Darstellung des Bildschirms variiert.
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Kalibrierte
Drehzahl %: 100’0

System LAUFT

Status:  Keine Alarmmeldungen festgestellt

Ausrichtung oben ‘ .Unten:. ‘
: 000000

AUX: @ o § &

Alarmpro-

v Bild 4
tokoll Menii System Info

LCD Hauptbetriebsbildschirm

10.2 HAUPT LCD BILDSCHIRM UND SENSOR LEDS -

Der LCD Bildschirm der Watchdog Steuereinheit ist nicht berihrungsempfindlich und die blauen Textmenus
am LCD durfen nicht mit den eigentlichen Drucktasten (in grau dargestellt) verwechselt werden. Die Funktion
einer Drucktaste ist im blauen Textmenl am LCD Bildschirm entweder direkt tber oder links neben jeder
Drucktaste erlautert und andert sich entsprechend je nach Bildschirm.

Im LCD Hauptbildschirm (Bild 4) wird der Gesamtstatus der Watchdog Steuereinheit angezeigt. In der oberen
Reihe wird die Betriebsgeschwindigkeit angezeigt. In diesem Fall die Geschwindigkeit des Becherwerks oder
der Forderanlage als Prozentwert der kalibrierten Gesamtgeschwindigkeit. In der nachsten Reihe werden der
System Status und aufgetretene Stérungen oder Alarmzustéande abgebildet. Unter Systemstatus erkennt man
den Status aller Sensoren: Ausrichtung, Lagertemperatur und weitere Sensoren. Ausgeschaltete Sensoren
sind grau. Wenn ein Sensor aktiviert ist, wird er rot, griin oder gelb dargestellt. Griin besagt, dass der Sensor
sich in einem normalen Zustand befindet. Mit Rot wird angezeigt, dass der Sensor einen Alarm ausgeldst hat.
Gelb qilt fur die Temperatursensoren und weist auf eine Stérung am Sensor oder der Sensorverkabelung hin.

@ O

Riemenscheibe  Steckverbindung
Ausrichtung Sensor

Umgebungs
Temperatur

Oben und Unten Lager
Ausrichtung Temperatur

Die LED Lampen der Sensoren bieten einen schnellen Uberblick tiber den Status der oberen und unteren
Schieflaufsensoren (oben links, oben rechts, unten links, unten rechts) in Verbindung mit dem Status Impuls
und Alarm/Stopp Status (Bild 5).

SENSOREN

Sensor LEDs
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10.3 ALARMPROTOKOLLTASTE

Zur Anzeige der letzten 40 Ereignisse und Alarmzustande die Taste ALARM PROTOKALL auf dem
Hauptbildschirm antippen (Bild 4). Danach musste der Bildschirm mit den Alarmprotokollen erscheinen
(Bild 6). Mit den Pfeilen AUFWARTS und ABWARTS kénnen die Alarmmeldungen durchsucht werden.
Durch Drucken der Taste WEITERE INFO werden Details fur den markierten Alarm angezeigt. Die
behobenen Alarmzustande werden ebenfalls protokolliert. Wenn eine SD Karte installiert ist, werden
Details aller Alarme (Uber die letzten 40 hinaus) auf der Karte gespeichert.

/M\WARNHINWEIS

Wenn die SD Karte enthommen wird und Alarmmeldungen erfolgen, werden diese nicht nachtraglich
protokolliert, sobald die SD Karte wieder eingesetzt wird. 4B empfiehlt HazardMon.com flr eine
luckenlose Protokollierung der Daten.

Datum: Fri, 26. Feb 2016

Zeit: 20:25:57

Eintragsart: Alarmzustand festgestellt
Eintragsquelle: LUS2

Zustand: Absoluter Alarm
Temperatur Einheiten: Grad Celsius
Sensor Temperatur [Grad]: 83

Absoluter Alarm [Grad]: 60

I) #29 26/02/16 19:16:47 - AMB1 dR
1) #30 26/02/16 20:25:57 - LUS2 dR ‘
I) #31 26/02/16 20:35:27 - AMB2 S/C

@ #32 26/02/16 20:55:12 - LUS3 OK

@ #33 26/02/16 21:10:55 - AMB1 OK

1) #34 26/02/16 21:15:35 - AMB1 dR
. #35 26/02/16 22:35:32 - AMB1 OK
. #36 26/02/16 22:45:57 - LUS1 OK

Bild 6
Alarmprotokoll/Weitere
Angaben

Zurlck Weitere Info

10.4 MENUTASTE -

Uber die MENU Taste gelangen Sie zu den Funktionen in den Untermeniis. Fiir die meisten Untermentis
ist die Eingabe eines Passworts erforderlich. Wir verweisen auf Abschnitt 12.1 zu Informationen Uber das
Passwort.

10.5 SYSTEMINFOTASTE -

Uber die Taste SYSTEM INFO konnen die System Info Bildschirme (1 - 9) angesehen werden. Zum
Aufrufen dieser Menus wird kein Passwort bendtigt. Mit WEITER oder ZURUCK die Bildschirme vorwarts
oder ruckwarts durchsuchen. Mit EXIT den Vorgang beenden und zurick zum Hauptbildschirm gehen.
Siehe Seite 28 - 31 zu den Bildschirmbildern aller sieben Bildschirme mit System Info.

1 von 9: Drehzahl Info

Typ Wert

Kalibrierungsdrehzahl 199,7
[PPM]:

Aktuelle Drehzahl [PPM]:  200,0
Aktuelle Drehzahl [%]: 100,3

Drehzahl Quelle: Fest
zugeordnet

Zuriick Exit Bild 7
Drehzahl Info

10.6 DREHZAHLINFO (1 VON 9) -

Im Bildschirm Drehzahl Info (Bild 7) erscheinen Informationen zur kalibrierten Drehzahl (PPM - Impulse
pro Minute), die aktuelle Drehzahl (PPM - Impulse pro Minute), die aktuelle Drehzahl (Prozentsatz) und die
Drehzahlquelle (Detektionsverfahren). Weitere Angaben zur Einstellung der Drehzahl finden Sie unter 14.5.
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2 von 9: Info obere Ausrichtung

Typ: IMPULS
Aktueller Wert [%]: 0
Alarmwert [%]: 66
Linker Impuls Wert [PPM]: 0
Rechter Impuls Wert 0
[PPM]:

2 von 9: Info obere Ausrichtung

Typ: CNT
Aktueller Zustand links: AN
Aktueller Zustand rechts: A\
Alarmzustand: AUS

2 von 9: Info obere Ausrichtung

Typ: RUB

Zuriick Weiter
Sensor Wert Abs Rel Auslésen
Bild 8-A T#11 35 60 30 AMB1
Info obere Ausrichtung - Getakteter Weiter T#12 60 30 AMB1
Sensor
Bild 8-B
Info obere Ausrichtung - Kontakt Zuriick Weiter
Sensor
Bild 8-C
Info obere Ausrichtung - Reibblock
Sensor

10.7 OBERE AUSRICHTUNG INFO (2 VON 9) -

Im Info Bildschirm obere Ausrichtung werden der Typ des Ausrichtsensors und die aktuellen Werte fur den
Sensor angezeigt. Sensoren kénnen getaktet, als Kontaktsensor (CNT) oder Reibblockwachter (RUB)
ausgelegt werden. Die Anzeige andert sich je nach dem Typ des Sensors (hangt von dem jeweiligen Sensortyp
ab (Bild 8 A-C). Weitere Angaben zur Einstellung der Ausrichtung oben finden Sie in Abschnitt 14.6.

3 von 9: Info untere Ausrichtung

Typ: IMPULS
Aktueller Wert [%]: 0]
Alarmwert [%]: 66

3 von 9: Info untere Ausrichtung

Linker Impuls Wert [PPM]: 0
Rechter Impuls Wert 0]
[PPM]:

Typ:
Aktueller Zustand links:

3 von 9: Info untere Ausrichtung

Aktueller Zustand rechts:
Alarmzustand:

Typ: RUB
Zurlick Weiter

Sensor Wert Abs Rel Auslosen

Bild 9-A T#11 35 (]0] 30 AMB1
Info untere Ausrichtung - Getakteter Zuriick Weiter T#12 60 30 AMB1
Sensor
Bild 9-B
Info untere Ausrichtung - Kontakt Weiter
Sensor
Bild 9-C
Info untere Ausrichtung - Reibblock
Sensor

10.8 INFO UNTERE AUSRICHTUNG (3 VON 9) -

Im Info Bildschirm untere Ausrichtung werden der Typ des unteren Ausrichtsensors und die aktuellen Werte
flr den Sensor angezeigt. Sensoren kdnnen getaktet, als Kontaktsensor (CNT) oder Reibblockwachter (RUB)
ausgelegt werden. Die Anzeige andert sich je nach Art des Sensors (hangt von dem jeweiligen Sensortyp ab
(Bild 9 A-C). Weitere Angaben zur Einstellung der oberen Ausrichtung finden Sie in Abschnitt 14.7.
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o AMB 1: 264
4 von 9: LUS Info AMB 2. 276

Sensor Wert Abs. Rel. Auslosen

LUS#1 43 60 30 K/A
LOS#2 41 60 30 K/A
LUS#3 46 60 30 K/A

LUS#4 60 30 KA
LUS#5 AUS K/A K/A
LUS#6 AUS K/A K/A
B!_Id 10
Zurick Weiter Exit LUS Info
Temperatursensoren

10.9 LUS INFO (4 VON 9) BIS (6 VON 9) -

Die Bildschirme Lagertemperatursensoren (LUS) zeigen den aktuellen Temperaturwert (Wert) aller
aktivierten Lagersensoren und aller gewahlten absoluten (Abs.) und relativen (Rel.) Alarmschaltpunkte
an. Werte nicht aktivierter Lagersensoren werden als AUS angezeigt und die ubrigen Informationen
erscheinen in Grau. Regulare Temperaturwerte werden grin angezeigt. Wechselt auf Rot, wenn der
gemessene Wert einen Alarmzustand erreicht.

+ Im Bildschirm 4 werden Angaben zu Sensoren LUS#1 - LUS#6 angezeigt

+ Im Bildschirm 5 werden Angaben zu Sensoren LUS#7 - LUS#12 (NTC Erweiterungskarte) angezeigt

+ Im Bildschirm 6 werden Angaben zu Sensoren LUS#13 - LUS # 18 angezeigt (NTC Erweiterungskarte
erforderlich)

Weitere Angaben zur Einstellung der Temperatur finden Sie in Abschnitt 14.8.

Die LUS INFO kann sich auf jeden NTC Temperatursensor beziehen. Obwohl diese Menis
urspringlich fir Lagertemperatursensoren (LUS) entwickelt wurden, kénnen sie auch anderen NTC
Temperatursensoren wie fur Reibblocke aus Messing (ADB Serie) oder Oberflachensensoren (WDB7
Serie) zugeordnet werden.

7 von 9: Info ZUSATZ Sensoren

Verstopfungsanzeige
Aktueller Zustand:
Alarmzustand:

Riemenscheibe
Aktueller Zustand:
Alarmzustand:

Zurlick Weiter Bild 11
Info ZUSATZ Sensoren

10.10 INFO ZUSATZSENSOREN (7 VON 9) -

Die Watchdog Steuereinheit unterstutzt die beiden Zusatzsensoren ,Ausrichtung der Riemenscheibe”
und ,Uberwachung auf Verstopfung”. Der Info Bildschirm ZUSATZ Sensoren (Bild 11) zeigt die aktuell
aktivierten Sensoren und den Alarmzustand fur diese Sensoren an. Weitere Angaben zur Einstellung der
Sensoren finden Sie in Abschnitt 14.9.
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8 von 9: System Info

Datum: 21 Feb 2016
Zeit 08:08:37
Betriebsstunden: 66:47
Hauptversion: 4,51
Grafikversion: 451
Btm Version: 4,3.9

DB Grole: 537

Zuriick Weiter Exit Bild 12
System Info

10.11 SYSTEMINFO (8 VON 9) -

Der System Infobildschirm (Bild 12) zeigt die Zeit und das Datum zusammen mit den geleisteten
Betriebsstunden an. Die Betriebszeit entspricht der tatsachlichen Anzahl der Stunden, die die Anlage
bereits gelaufen ist und wie lange die Watchdog Steuereinheit bereits eingeschaltet ist. Weitere Angaben
zur Einstellung der Zeit und des Datums finden Sie in Abschnitt 18. In diesem Bildschirm werden ebenfalls
die Software Versionen und Datenbank GroRRen angezeigt.

9 von 9: Netzwerk Info

IPEINSTELLUNGEN
DHCP: A\
IP Adresse: 192,168.1,4

; Fowered by
|".-i azardMon.com®

HAZARDMON

Status: VERBUNDEN
ID: 4B:19:4B:84

Zuriick Weiter Exit Bild 13
Netzwerk Info

10.12 NETZWERKINFO (9 VON 9) -

Die Watchdog Steuereinheit hat eine erweiterte Schnittstelle, die eine externe Uberwachung der Daten
Uber einen Ethernet Anschluss erlaubt. Dieses Cloud-basierte Uberwachungssystem wird als HazardMon.
com bezeichnet. Im Netzwerk Info Bildschirm (Bild 13) werden die fir die Nutzung von HazardMon.com
erforderlichen Einstellungen dargestellt. Diese Einstellungen lassen sich anpassen, und die dargestellten
Angaben dienen zu Diagnosezwecken.

Einstellungen fir das Netzwerk des HazardMon.com finden Sie im Menu Netzwerk Einstellungen
(Abschnitt 20).

Wenn Sie weitere Angaben zu HazardMon.com bendétigen, sprechen Sie 4B an oder besuchen Sie unsere
Website www.go4b.com/usa.
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11. EINSTELLUNGEN ANZEIGEN

Engineering Passwort
rucksetzen

Bild 14
Einstellungen anzeigen

11. EINSTELLUNGEN ANZEIGEN
MENU > EINSTELLUNGEN ANZEIGEN

Im Hinblick auf die grof3e Anzahl von Bildschirmen, die das Menu Einstellungen anzeigen umfasst, wurden
nicht alle davon illustriert.

Die Systemeinstellungen kdnnen am Watchdog ohne Passwort Uber EINTSELLUNGEN ANZEIGEN
vom Menu aus angesehen werden (Bild 14). Dort kdnnen Sie alle aktuellen Einstellungen fur SYSTEM,
DREHZAHL, AUSRICHTUNG, TEMPERATUR und ZUSATZ Menus durchsuchen.

Die Anzahl der Seiten und Angaben andern sich je nach den fur einen Bereich gewahlten Einstellungen.
Wenn beispielsweise LUS1 (Lagertemperatursensor) nicht aktiviert ist, werden im Menii TEMPERATUR
die Einstellungen fir LUS1 nicht angezeigt.

Dies ist ein schreibgeschitzter Bereich, weshalb keine Anderungen im Menii EINSTELLUNGEN
ANZEIGEN vorgenommen werden kénnen. Anderungen kénnen nur in den Passwort geschitzten Menis
SETUP oder WERKSEINSTELLUNGEN gemacht werden.

In gelbem Text hervorgehobene Einstellungen bedeuten, dass der Wert gesperrt ist. Dieser Wert kann
nur im Menli WERKSEINSTELLUNGEN mit einem Administratorpasswort verandert werden.
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12. SETUP

Einstellungen anzeigen

Engineering Passwort
ricksetzen

Bild 15
Setup

12. SETUP -
MENU > SETUP (PASSWORT)

Im Setup Men lassen sich sieben durch Passwort geschutzte Einstellungen anpassen (Bild 15): PROFIL,
TEST,WERKSEINSTELLUNGEN, SD CARD, ZEITUND DATUM, PASSWORTANDERN undNETZWERK.
Diese Einstellungen werden detailliert in den einzelnen Abschnitten dieser Bedienungsanleitung erlautert.

12.1 PASSWORT -

Anderungen an der Watchdog Steuereinheit kénnen nur mit einem Engineering Passwort durchgefiihrt
werden. Die Standardeinstellung fur das Engineering Passwort wurde im Werk auf BBBB gesetzt.

Dieses im Werk eingestellte Passwort kann in diesem Meni tGber PASSWORT ANDERN neu gesetzt
werden. Das Passwort muss zwischen einem bis acht Zeichen lang sein und kann sich aus einer beliebigen
Kombination der Buchstaben A, B und C zusammensetzen.Wenn Sie die im Werk vorgenommene
Standardeinstellung des Passworts andern, notieren Sie sich das neue Passwort.

Wenn die Standardeinstellung des Engineering Passworts geandert wurde und Sie das neue Passwort
vergessen haben, wenden Sie sich bitte an 4B.

Werkseinstellungen
SD Card

Zeit und Datum
Passwort andern
Netzwerk

Zuruck Bild 16
Setup Menii

In gelbem Text hervorgehobene Einstellungen bedeuten, dass der Wert gesperrt ist. Dieser Wert kann
nur im Meni WERKSEINSTELLUNGEN mit einem Administratorpasswort verandert werden.
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13. ENGINEERING PASSWORT RUCKSETZEN

Einstellungen anzeigen

'‘Engineering Passwort
riicksetzen

Bild 17
Engineering Passwort riicksetzen

13. ENGINEERING PASSWORT RUCKSETZEN-
MENU > RUCKSETZEN ENGINEERING PASSWORT

Wenn die Standardeinstellung des Engineering Passworts geandert wurde und Sie das neue Passwort
vergessen haben, wenden Sie sich bitte an 4B. Zum Ricksetzen eines Passworts nennen Sie dem
Technischen Support von 4B den vierstelligen Code der auf RESET ENG angezeigt wird. PASSWORT
Bildschirm (Bild 18). Nach Bestatigung des Codes durch einen Techniker von 4B erhalten Sie einen
Sekundarcode, der in Ihr System einzugeben ist und das Engineering Passwort auf die Werkseinstellung
BBBB rucksetzt.

Bitte die Code Nummer notieren
und 4B anrufen X

8855

Bild 18
Engineering Passwort riicksetzen
Passwort Bildschirm
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14. PROFIL

14. PROFIL -
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL

Die erste Einstellung im SETUP Menu betrifft PROFIL (Bild 16), in dem Einstellungen individueller
Bereiche vorgenommen werden kdnnen, ohne das VOLLSTANDIGE SYSTEM SETUP bearbeiten zu
mussen. Nach Auswahl von PROFIL erscheint das nachste Untermenu (Bild 19), in dem BEARBEITE
GEWAHLTES PROFIL, STANDARDEINSTELLUNGEN WIEDERHERSTELLEN, bzw. NEUES PROFIL
WAHLEN bearbeitet werden kénnen.

Standardeinstellungen

wiederherstellen
Neues Profil auswéahlen

Bild 19
Profil Menii

14.1 AUSGEWAHLTES PROFIL BEARBEITEN -
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > GEWAHLTES PROFIL BEARBEITEN

In diesem Untermenti (Bild 20) sind folgende Meniis wahlbar: SYSTEM KALIBRIEREN, VOLLSTANDIGES
SYSTEM SETUP, SYSTEM, DREHZAHL, AUSRICHTUNG, TEMPERATUR und ERWEITERUNG.

Vollstandiges System Setup
System

Drehzahl

Ausrichtung

Temperatur

Erweiterung

Zurlck Bild 20
Ausgewadhltes Profil bearbeiten

In gelbem Text hervorgehobene Einstellungen bedeuten, dass der Wert gesperrt ist. Dieser Wert kann
nur im Meni WERKSEINSTELLUNGEN mit einem Administratorpasswort verandert werden.

/™ WARNHINWEIS

Nachdem Sie samtliche Anderungen im Watchdog Profil Setup vorgenommen haben, werden Sie
aufgefordert, die Anderungen zu speichern. Dies ist mit JA zu bestétigen, damit Inre Anderungen
ubernommen werden.
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Wenn die Watchdog Steuereinheit eingeschaltet wird, liest sie die im Speicher vorhandenen Parameter
aus. Diese werden wahrend des Betriebs genutzt. Neue Watchdog Steuereinheiten sind werkseitig auf die
Standardwerte eingestellt (Anhang B).

14.2 SYSTEM KALIBRIEREN -
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > GEWAHLTES PROFIL BEARBEITEN > SYSTEM KALIBRIEREN

Die Watchdog Steuereinheit muss kalibriert werden, um die Geschwindigkeit eines Becherwerkes oder
Forderbandes richtig Gberwachen zu kénnen.

Im Menubereich SYSTEM KALIBRIEREN wahlen (Bild 20). Die Taste KALIBRIEREN drucken. Es folgt
die Aufforderung, das Becherwerk oder das Férderband zu starten. Uber einen Fortschrittsbalken wird
der Kalibrierungsfortschritt in Prozent angezeigt (Bild 21). Nach Abschluss der Kalibrierung erscheint am
Bildschirm KALIBRIERUNG ERFOLGREICH und das System kehrt zum Hauptbildschirm zurick. Wenn der
Kalibrierungsvorgang fehlgeschlagen ist, erscheint am Bildschirm KALIBRIERUNG FEHLGESCHALGEN! In
diesem Fall die nachfolgenden Anweisungen SYSTEM ERNEUT KALIBRIEREN befolgen.

,Kalibrieren” dricken, um den
Kalibrierungsvorgang zu starten.

Warnhinweis: Bei diesem Vorgang werden
die aktuellen Systemeinstellungen geléscht.

Einschaltverzogerung [en]:
Aktuelle Drehzahl [PPM]:

0 %

Bild 21
Ausgewadhltes Profil bearbeiten -
System kalibrieren

Abbrechen Kalibrieren

e 14.2A SYSTEM ERNEUT KALIBRIEREN - Die Watchdog Steuereinheit kann jederzeit wahrend
des regularen Betriebs der Anlage durch Einstellung auf Option SYSTEM KALIBRIEREN, wie
zuvor beschrieben, erneut kalibriert werden. Wir raten dringend davor ab, erneute Kalibrierungen
willkirlich vorzunehmen, da dies zu der Gewohnheit fihren kann, das System bei jedem
unregelmaligen Betrieb der Anlage zu kalibrieren. Wenn die Steuerung immer wieder einen Alarm
auslost oder anhalt, liegt eine Storung der Anlage vor oder das System ist nicht richtig eingestellt.

Wenn wahrend der Kalibrierung die STOPP Taste am Motorstarter (Sperrsignal wird aufgehoben)
gedrickt wird, wird die Spannungsversorgung Alarm- und Stopprelais abgeschaltet und die
Kalibrierung abgebrochen. Die Kalibrierung wird ebenfalls abgebrochen, wenn es zu Stérungen kommt,
beispielsweise wenn das Becherwerk nicht startet oder wahrend des Vorgangs anhalt. In diesem Fall
die Kalibrierung erneut starten und gemal Abschnitt 14.2 fortfahren, sobald die Stérung behoben ist.

e 14.2.B FALSCHE KALIBRIERUNG - Wenn die Geschwindigkeit der Anlage bei der Kalibrierung
niedriger als normal war, wird ein Alarm fir Ubergeschwindigkeit/Stoppzustand gemeldet
und die Anlage moglicherweise bei regularer Geschwindigkeit angehalten. Dies weist
darauf hin, dass die Kalibrierung falsch ist und die Gurtspannung uberprift und nachgestellt
werden muss. AnschlieBend ist die Anlage erneut zu kalibrieren (siehe Abschnitt 14.2.A).

e 14.2.C ZEITGEBER STARTVERZOGERUNG Nach Anlauf der liberwachten Anlage wird Spannung an
die Motorsperre der Watchdog Steuereinheit angelegt und der Zeitgeber beginnt zu zahlen. Nach Ablauf
der Verzogerungszeit wird die Antriebsdrehzahl mit der kalibrierten Drehzahl verglichen. Wenn die
Antriebsdrehzahl im voreingestellten Bereich liegt, lauft die Anlage regular. Anderenfalls wird ein Alarm
ausgelost.

Wenn der Kalibriervorgang fortgesetzt wird, werden die aktuellen Kalibrierungseinstellungen geldscht.
Wenn der Kalibrierungsvorgang nicht fortgesetzt werden soll, auf ABBRECHEN driicken.
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System kalibrieren

Drehzahl
Ausrichtung
Temperatur

Erweiterung
Bild 22

Ausgewabhltes Profil bearbeiten -

Zurlick Volistandiges System Setup

14.3 VOLLSTANDIGES SYSTEM SETUP -

MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > GEWAHLTES PROFIL BEARBEITEN > VOLLSTANDIGES SYSTEM
SETUP

Die Steuereinheiten des Watchdog Systems werden werkseitig auf Standardwerte voreingestellt (Anhang B). Alle
neuen Installationen missen entweder ein VOLLSTANDIGES SYSTEM SETUP oder eines der vorinstallierten
Profile unter WAHLE NEUES PROFIL (Abschnitt 14.11) vor dem erstmaligen Einsatz des Watchdog Systems
durchlaufen.

Das VOLLSTANDIGE SYSTEM SETUP fiihrt durch alle fiinf Bereiche: SYSTEM, DREHZAHL, AUSRICHTUNG,
TEMPERATUR and ERWEITERUNG. Auf diese Bereiche kann auch individuell zugegriffen werden, wie nachfolgend
beschrieben.

Nach Einrichtung des Watchdog Systems werden alle Einstellungen im Speicher der Steuereinheit abgelegt.

Drehzahl

Ausrichtung
Temperatur
Erweiterung

Bild 23
Ausgewaihltes Profil bearbeiten -

Zurlick System

14.4 SYSTEM -
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > GEWAHLTES PROFIL BEARBEITEN > SYSTEM

* 14.4. ATEMPERATUR MODULE (1von 6) - Fahrenheit (° F) oder Celsius (° C) einstellbar. Die Standardeinstellung
ist Fahrenheit. Die Watchdog Steuereinheit setzt bei Austausch des Temperaturmoduls die Temperaturen
wieder auf die werksseitig vorgenommenen Standardeinstellungen. In diesem Fall sind alle Einstellungen zu
Uberprifen, um eine ordnungsgemale Funktion zu gewahrleisten.

* 14.4.B PRE ABS ALARM (2 von 6) - Lasst sich AN oder AUS schalten (Standardeinstellung). Wenn er auf
AN steht und die Lagertemperatur sich im Bereich von 10° F (5° C) entweder des ABSOLUTEN REIBBLOCK
ALARMS (Abschnitt 14.C), des ABSOLUTEN LUS ALARMS (Abschnitt 14.8 B) oder des ABSOLUTEN AMB
ALARMS (Abschnitt 14.8.1) erhoht, wird ein Alarm ausgeldst. Das System halt nach diesem Alarm nicht an.
Wenn das System aber angehalten wird, kann es erst wieder neu gestartet werden, wenn die Ursache der
Stérung behoben worden ist. Der ausgeldste Alarmzustand wird auch im ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

* 14.4.C NEGATIVER DIFFERENTIALALARM (3 von 6) - Kann auf AN oder AUS (Standardeinstellung)
gestellt werden und dient zur Uberwachung der Temperatur bei relativer Umgebungstemperatur als
Basis fur die Auslésung eines Alarms. Bei reguldarem Betrieb liegt die Lagertemperatur normalerweise
nicht unter der Umgebungstemperatur (Standardeinstellung AUS). Wenn sie auf AN gestellt wird und die
Lagertemperatur unter den Wert der Umgebungstemperatur fallt, der tGber dem relativen Wert flr den Alarm
liegt, wird ein Alarm ausgeldst. Der ausgeldste Alarmzustand wird im ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

* 14.4.D STARTVERZOGERUNG ANSTIEGSGESCHWINDIGKEIT [MIN] (4 von 6) - Sieht eine Verzdgerung
nach dem Systemstart vor, ehe die Temperatur auf einen Anstieg Uberwacht wird. Somit kann das
System konstante Bedingungen erreichen, ehe ein Alarm gemeldet werden kann. Dieser Pegel kann auf
0 - 5 Minuten eingestellt werden.
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In der Watchdog WDC4 Steuereinheit kbnnen an Positionen EXP1 und EXP2 zusatzliche Erweiterungskarten
eingesetzt werden.

1.Uber die NTC Erweiterungskarte (WDC4-AUXI-6NTC) kénnen sechs weitere NTC
Temperatursensoren an die WDC4 angeschlossen werden. Es kbénnen maximal zwei
eingebaut werden, so dass insgesamt zwolf =zusatzliche NTC Eingange verfugbar sind.

2. Uber die SPS Erweiterungskarte (WDC4-AUXO-4SSR) lassen sich zusatzliche Signale von der WDC4
an eine SPS anschlielen. Die Karte hat vier Halbleiterrelais die zur Anzeige von Alarmmeldungen fur
die Umdrehung, Ausrichtung, Temperatur und zusatzlicher Alarme als vier separate Signale genutzt
werden kdnnen. Es kdnnen maximal zwei eingebaut werden, die insgesamt acht separate Alarm Signale
ermaoglichen.

Kartentypen konnen, wie zuvor beschrieben, paarweise oder gemischt (1 NTC und 1 SPS) eingebaut
werden. Die Karten kdnnen bei Bestellung eines neuen Watchdog WDC4 bereits im Werk vorinstalliert oder in
vorhandene Steuereinheiten vor Ort eingebaut werden. Montageanleitungen und Kartenspezifikationen finden
Sie entweder in der Montageanleitung der NTC oder SPS Erweiterungskarten.

* 14.4.E ERWEITERUNG 1 (5 von 6) - Zur Wahl stehen NTC KARTE, RELAIS KARTE oder OFF
(Standardeinstellung) wie am Bildschirm Einstellungen dargestellt (Bild 24). Bei Einsatz einer NTC
KARTE oder RELAIS KARTE ist die neue Einstellung zur Speicherung mit JA zu bestatigen (Bild 25).

* 14.4.F ERWEITERUNG 2 (6 von 6) - Die Einsatzmoglichkeiten von Karte 2 entsprechen denen der obigen
Erweiterungskarte 1 (14.4.E).

FUr NTC Erweiterungskarten mussen die Profileinstellungen der Temperatursensoren (14.8) editiert werden.
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > GEWAHLTES PROFIL BEARBEITEN > TEMPERATUR

Systemeinstellungen ‘

Erweiterung 1

® AUS

NTC Karte
Relais Karte
05 von 06
Bild 24
Erweiterungskarten

Zurick Abbrechen Weiter
(1 von 2 abgebildeten)

Speichern

Vorhandene Daten werden
uberschrieben.

Bild 25
Bestédtigung Erweiterungskarte

/M WARNHINWEIS

Erweiterungskarten dirfen NICHT im Umfeld ERHITZTER TEILE INSTALLIERT werden. Erweiterungskarten
durfen NICHT bei stromfUhrender WDC4 installiert werden. Siehe Montageanleitung fur die Karte oder 4B
ansprechen.
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3. DIFFERENZDREHZAHL -

Eine Uberwachung der Differenzdrehzahl wird dann gewahlt, wenn ein Becherwerk oder Férderband im
Rahmen eines Prozesses gewollt mit variierender Geschwindigkeit betrieben oder dieser Gurt Uber einen
Drehzahlsteller angetrieben wird.

System kalibrieren
Vollstandiges System Setup ‘

Die Uberwachung der Differenzdrehzahl erfolgt in der Regel zwischen dem oberen Teil (Antriebsseite) und
Ausrichtung dem Ful} (angetriebene Seite) des Becherwerkes. Somit kann die variierende Geschwindigkeit Uberwacht
Temperatur und dabei die Antriebsdrehzahl mit der gefahrenen Drehzahl verglichen werden. Eine sich ergebende

Erweiterung Differenz entspricht dem Gurtschlupf.

Bild 26
Ausgewahltes Profil bearbeiten -
Drehzahl

Nach Aktivierung der Differenzdrehzahl werden zwei voneinander unabhangige Signale an die Watchdog
Steuereinheit gesendet, mit denen die Geschwindigkeit eines Becherwerkes oder Férderbandes gemessen
wird. Mit diesem Verfahren lassen sich Becherwerke sowohl mit fester als auch mit variabler Geschwindigkeit

14.5 DREHZAHL - iberwachen.
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > GEWAHLTES PROFIL BEARBEITEN > DREHZAHL
* 14.5.AUBERWACHUNG DER GURTGESCHWINDIGKEIT - In diesem Bereich kann eine Uberwachung

Zurlick

Die beiden Drehzahleingédnge werden auf folgende Weise angeschlossen.

Drehzahl 1 wird an den fest zugeordneten Drehzahleingang angeschlossen. Die Impulse werden gewdhnlich

der Drehzahl aktiviert oder ausgeschaltet werden. StandartmaRig steht die Einstellung auf AN, kann
jedoch im Menu WERKSEINSTELLUNGEN mit AUS deaktiviert werden (Abschnitt 16).

* 14.5.B SKALIERUNGSMODULE - Ermoglichen es, die Drehzahlmodule am Hauptbildschirm
auszuwahlen. Es werden vier Optionen angezeigt:

1. PPM - Takte pro Minute

2. RPM - Umdrehungen pro Minute

3. USR - Nutzerdefiniert

4. % - Prozentsatz der kalibrierten Drehzahl (Standardeinstellung)

* 14.5.C SKALIERUNGSFAKTOR -
Bei Einstellung auf RPM oder USR ist ein Skalierungsfaktor einzugeben. Der Standardwert ist 20.

PPM und % werden automatisch berechnet. Anzeige = (Eingang PPM X Skalierungsfaktor)/12.

1. Beispiel: Tonnen/Stunde -
Wenn die regulare Drehzahl des Becherwerks 420 Takten pro Minute entspricht (PPM) und 3.000
Tonnen/Stunde angezeigt werden sollen, entspricht der Skalierungsfaktor = (3.000 X 12)/420 = 85,71.

2. Beispiel: Ful/Minute -
Wenn der Abstand zwischen jeder Schaufel 9 Inch betragt und die Drehzahl in Fuld/Minute
angezeigt werden soll, ist der Skalierungsfaktor auf 9 zu setzen. In diesem speziellen Fall wird
der Skalierungsfaktor auf die Abstande der Schaufeln in Inch gesetzt und die Umdrehung des
Gurtes in Ful3/Minute angezeigt.

3. Beispiel: Meter/Minute -
Skalierungsfaktor = 12 X Schaufelabstand in Meter. Wenn der Abstand 23 cm betragt, entspricht
dies einem Skalierungsfaktor = (12 X 0,23) = 2,76.

* 14.5.D ART DER DREHZAHLERFASSUNG - Die Messung der Drehzahl kann auf drei verschiedene
Arten erfolgen.

1. MAS DREHZAHL EINGANG -

Dieses Verfahren wird gewahlt, wenn mehrere Drehzahlerfassungen wie WDA eingesetzt
werden sollen. MAS Bewegungs- und Gurt-Schieflaufwachter werden in der Regel bei laufendem
Becherwerk zur Erfassung der vorbeilaufenden Schaufeln verwendet. Wenn eine Schaufel am
Sensor vorbeilauft, wird ein Impuls ausgeldst. Mit den ausgeldsten Impulsen misst die Watchdog
Steuereinheit die Drehzahl und Ausrichtung des Gurtes zwischen den Sensoren.

2. EINGANG FESTE DREHZAHL (Standardeinstellung) -

Der Eingang feste Drehzahl wird gewahlt, wenn ein Drehzahlsensor fur feste Geschwindigkeit
vorgesehen ist. In der Regel wird dieser Sensor mit einer Whirligig genutzt und am Ful/unteren
Ende des Becherwerks oder Forderbands eingesetzt. Die Watchdog Steuereinheit nutzt zur
Feststellung der Geschwindigkeit die vom Sensor generierten Impulse.
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von einem Whirligig generiert, der oben oder am Hauptantrieb befestigt ist.

Drehzahl 2 Iasst sich von verschiedenen Quellen ableiten, wird aber normalerweise entweder an die
Eingange der oberen Ausrichtsensoren, der unteren Ausrichtsensoren oder zusammen an die Eingange
der oberen und unteren angeschlossen.

Die Drehzahl kann ebenfalls von einem an der Heckwelle (oder angetriebenen) angeschlossenen Whirligig
abgeleitetwerden. Die erzeugten Impulse werden durch die beiden Ausrichtsensoren in die Ausrichteingange
des Watchdog Systems geleitet.

Alternativ kdnnen als Quelle fur die Drehzahlwerte die WDA Schieflauf- und Drehzahlsensoren (MAS) dienen,
die fur die Erkennung von Schaufeln am Férderband eingebaut sind. Beim Einsatz von MAS Ubernimmt die
Watchdog Steuereinheit stets den héchsten Wert des Drehzahleingangs fir Drehzahl 2.

Fir ein einwandfreies Funktionieren der eingestellten Differentialdrehzahl ist die Uberwachung der
Ausrichtung entweder am Heck und/oder Kopf zu aktivieren und als ,Impulseingange” einzustellen.

Eine Uberwachung der Drehzahl erfolgt durch den Vergleich der beiden Quellen fiir Drehzahlwerte. Die
Drehzahlwerte mussen nicht gleich sein, da die Drehzahl oder vielmehr das Verhaltnis der einen Drehzahl
zur anderen durch Uberpriifung des Unterschieds zwischen den beiden Drehzahlwerten bestimmt wird.
Da Drehzahl 2 an zwei oder vier Eingange angeschlossen ist, wird immer der hochste der gemessenen
Drehzahlwerte verwendet.

Eine Kalibrierung auf tbliche Weise ist zwar bei einem Becherwerk mit regelbarer Drehzahl nicht notwendig,
wird hier aber zur Bestimmung des Verhaltnisses zwischen Drehzahl 1 und Drehzahl 2 genutzt. Mit diesem
Ansatz lassen sich zwei vollstandig unterschiedliche Impulswerte vergleichen. Wenn sich das Verhaltnis
einer der beiden zueinander verandert, kann entsprechend eingeschritten werden.

Wahrend des Kalibrierablaufs kontrolliert die Watchdog Steuereinheit die beiden unterschiedlichen
Drehzahlwerte und berechnet das VERHALTNIS zueinander. Nach erfolgter Kalibrierung wird dieses
Verhaltnis genutzt, um die Differenz im Verhaltnis der beiden Drehzahlwerte zueinander zu ermitteln. Wenn
die Differenz entsprechend grof} ist, reagiert die Watchdog Steuereinheit in gewohnter Weise und generiert
einen Alarm oder halt den Vorgang an, je nach Ergebnis des Vergleiches.

Da das Verhaltnis zwischen den beiden Drehzahlwerten bestimmt, welche MalRnahme zu ergreifen ist,
kann die Drehzahl des Becherwerkes steigen oder abfallen (variable Drehzahl). Solange die beiden
Drehzahlwerte sich im selben Verhaltnis zueinander bewegen, I6st die Watchdog Steuereinheit keinen
Stoérungszustand aus.

Das erlaubte Verhaltnis bewegt sich zwischen 0,1 bis 10,0. Werte aulRerhalb dieser Bandbreite haben
einen Kalibrierungsfehler zur Folge

/™ WARNHINWEIS

Nachdem Sie sdmtliche Anderungenim Watchdog Profil Setup vorgenommen haben, werden Sie aufgefordert,
die Anderungen zu speichern. Dies ist mit JA zu bestatigen, damit Ihre Anderungen (ibernommen werden.
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Nachfolgende Beispiele zeigen, wie die Watchdog Steuereinheit die beiden Drehzahlen auswertet:

Beispiel 1:

Drehzahl 1 - 426 PPM

Drehzahl 2 - 987 PPM

Verhaltnis von Drehzahl 2 zu Drehzahl 1 = 2,316 (987/426)

Wenn die Drehzahl des Becherwerks sich erhohen soll, so dass Drehzahl 1 nun 556 PPM betragt,
musste Drehzahl 2 (556 X 2,316) oder 1.288 PPM (gerundet) entsprechen.

Drehzahl 1 bei 426 PPM und Drehzahl 2 bei 987 PPM entspricht dem selben Verhaltnis wie Drehzahl
1 bei 556 PPM und Drehzahl 2 bei 1.288 PPM. In beiden Fallen lauft das Becherwerk mit 100% bzw.
das Verhaltnis der beiden Drehzahlen entspricht 100% des erwarteten Verhaltnisses.

Beispiel 2:

Drehzahl 1 - 583 PPM

Drehzahl 2 - 416 PPM

Verhaltnis von Drehzahl 2 zu Drehzahl 1 = 0,713 (416/583)

Wenn die Drehzahl des Becherwerks abnehmen soll, so dass Drehzahl 1 nun 480 PPM betragt, musste
Drehzahl 2 (480 X 0,713) oder 342 PPM (gerundet) entsprechen.

Drehzahl 1 bei 583 PPM und Drehzahl 2 bei 416 PPM entspricht dem selben Verhaltnis wie Drehzahl
1 bei 480 PPM und Drehzahl 2 bei 342 PPM. In beiden Fallen lauft das Becherwerk mit 100% bzw.
das Verhaltnis der beiden Drehzahlen entspricht 100% des erwarteten Verhaltnisses.

Nachdem das Verhaltnis zwischen Drehzahl 1 und 2 ermittelt worden ist, Iasst sich feststellen, ob
der Gurt durchrutscht. Da Drehzahl 1 am oberen Trommelantrieb abgeleitet wird, kann sie als Bezug
genommen werden, weil sie in der Regel nur bei vorsatzlichem Eingriff zur Erhdhung oder Reduzierung
des Gurtes variiert. Drehzahl 2 kann entweder durch Schwankungen der Drehzahl 1 oder wenn der Gurt
aus irgendeinem Grund durchzurutschen beginnt, abweichen. Da das Verhaltnis zwischen Drehzahl
1 und Drehzahl 2 bekannt ist, lasst sich der Grad des Gurtschlupfes ermitteln.

Beispiel 3:

Drehzahl 1 entspricht 350 PPM. Das Verhaltnis nach der Kalibrierung entspricht 1,256, weshalb
Drehzahl 2.440 entsprechen musste, aktuell aber bei 405 liegt. Das bedeutet, dass der Gurt mit 92% der
vorgegebenen Drehzahl lauft [oder einen Schlupfvon 8% hat (405/440 X 100)]. Die Standardeinstellung
fur die Auslésung eines Alarms bei Unterdrehzahl ist 10%, so dass der Gurtschlupf noch nicht
problematisch ist. Wirde Drehzahl 2 auf 390 fallen, lage der Wert bei 88% der vorgegebenen Drehzahl
(oder einem Schlupf von 12%) und die Watchdog Steuereinheit wirde einen Drehzahlalarm ausldsen.

Das gleiche Prinzip gilt unabhangig von der Drehzahl des Becherwerkes solange die fur Drehzahl
1 und Drehzahl 2 gemessenen Werte sich innerhalb des maximalen und minimalen Drehzahlbereichs
des Watchdog Systems bewegen.

14.5.E UBERWACHUNG DER BESCHLEUNIGUNG - Wenn sie deaktiviert ist (0), wird die
Geschwindigkeit Uber die Watchdog wahrend der Startverzégerung nicht Uberwacht. Wenn die
Watchdog aktiviert ist, GUberwacht sie die Drehzahl wahrend der Startverzégerung und 16st einen Stopp
aus, wenn die Drehzahl sich nicht im Einklang mit dem eingestellten Beschleunigungswert erhoht.

Die eingestellten Werte bewegen sich zwischen 0 - 9. Die Standardeinstellung ist 5. Nachfolgend
werden die Werte fur die Uberwachung der Beschleunigung naher erlautert:

0 - Aus, es erfolgt keine Uberwachung.

1 - Die Drehzahl der Anlage sollte mindestens 10% der kalibrierten Drehzahl bei 90% der
Startverzogerung erreicht haben.

5 - Standardeinstellung. Die Drehzahl der Anlage sollte 10% der kalibrierten Drehzahl bei 10% der
Startverzogerung erreicht haben. 20% bei 20%der Startverzogerung, etc.

9 - Die Drehzahl der Anlage sollte mindestens 90% der kalibrierten Drehzahl bei 10% der
Startverzogerung erreicht haben.
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14.5.F ANZAHL DER STARTVORGANGE/MINUTE - Diese Funktion wird genutzt, um die Anzahl der
Startvorgange pro Minute zu begrenzen und Schaden am Motor oder der Startschaltung des Motors zu
vermeiden. Diese Einstellung kann sich zwischen 1 bis 10 bewegen. Die Standardeinstellung ist 3.

Wenn die Watchdog Steuereinheit gestartet wird und eine Stérung auftritt, wird eine Schaltverzégerung
aktiviert. Wenn beispielsweise die ,Anzahl der Startvorgdnge/Minute” auf 4 gesetzt ist, wirde eine
Verzdgerung von 15 Sekunden geschaltet, ehe die Anlage neu gestartet werden kdnnte (60 Sekunden/
4 Startvorgange pro Minute = 15 Sekunden zwischen den Startvorgangen).

Die Zeitkontrolle wird am Hauptbildschirms des Watchdog unter SYSTEM STATUS angezeigt.

14.5.G STARTVERZOGERUNG[EN] - Entspricht der Verzégerung in Sekunden bis das System beginnt, die
Anlage auf mdgliche Alarmzustande zu Uberwachen. Diese Einstellung kann sich zwischen 1 bis 15 Sekunden
bewegen. Die Standardeinstellung ist 5. Das Countdown wird am Status Bildschirm angezeigt.

Durch diese Verzdgerung kann das Becherwerk oder die Férderanlage hochfahren und einen ordnungsgemafiien
Betriebszustand erreichen, ehe auf ungewohnliche Zustande hin Gberwacht wird. Hiervon ausgenommen sind
Uberwachung der Beschleunigung, der Lagertemperatur und auf Verstopfung hin.

Wenn Uberwachung der Beschleunigung aktiviert ist (alle Werte auRer 0) und die Beschleunigung sich
aulerhalb der zuldssigen Parameter bewegt, halt die Watchdog Steuereinheit das Becherwerk bzw. das
Forderband gemal den zu tberwachenden Werten an.

14.5.H ALARM UNTERDREHZAHL [%] - Entspricht dem Prozentsatz der Unterdrehzahl, bei dem das System
einen Alarm ausldst. Der Prozentsatz kann von 1% bis 10% eingestellt werden. Die Standardeinstellung ist 10%.

Wenn die gemessene Drehzahl unter diesen voreingestellten Prozentsatz der kalibrierten Drehzanhl fallt,
I6st die Watchdog Steuereinheit einen Alarmzustand aus. Wenn dieser Alarmzustand langer anhalt als die
Stoppverzégerung fur Unterdrehzahl, halt die Watchdog Steuereinheit das Becherwerk oder das Férderband an.

14.5.1 SCHWERWIEGENDE UNTERDREHZAHL [%] - Der Prozentsatz der schwerwiegenden Unterdrehzahl,
bei dem die Anlage ausgeschaltet wird. Der Prozentsatz kann von 1% bis 20% eingestellt werden. Die
Standardeinstellung ist 20%.

Wenn die gemessene Drehzahl um diesen Prozentsatz unter die kalibrierte Drehzahl fallt, generiert die
Watchdog Steuereinheit einen Zustand schwerwiegender Unterdrehzahl und halt das Becherwerk oder das
Forderband an.

14.5.J ALARMVERZOGERUNG[EN] UNTERDREHZAHL - Entspricht der Zeit in Sekunden bis das System nach
einer Sensorschaltung einen Alarm auslost. Die Verzégerung kann von 0 bis 10 Sekunden eingestellt werden. Die
Standardeinstellung ist 1. Durch Einstellung auf tber Null werden Fehlalarme vermieden.

Sobald ein Sensor schaltet, fangt die kumulative Alarmverzdgerung an, riickwarts zu zahlen. Wenn der
Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzdgerung bei Null angelangt ist, zahlt die Zeitverzégerung wieder
hoch auf den urspriinglichen Verzégerungswert und der Watchdog |6st keinen Alarm aus.

Wenn das System die eingestellte Zeit ALARMVERZOGERUNG UNTERDREHZAHL erreicht, wird das
Alarmrelais abgeschaltet, die ALARM LED am Watchdog leuchtet gelb und auf dem LCD Hauptbildschirm
erscheint ein Alarmhinweis auf die Ursache der Storung in Rot. Der ausgeldste Alarmzustand wird auch im
ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

14.5.K UNTERDREHZAHL STOPPVERZOGERUNGI[EN] - Die Zeit in Sekunden bis das System abschaltet. Die
Verzogerung kann von 0 bis 60 Sekunden eingestellt werden. Die Standardeinstellung ist 60.

Zeitgleich mit der Alarmverzdgerung beginnt eine kumulative Zeitverzogerung ruckwarts zu zahlen. Wenn der
Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzdgerung bei Null angelangt ist, zahlt der Zahler wieder hoch auf
den urspringlichen Verzégerungswert und die Watchdog Steuereinheit halt die Anlage nicht an.

Wenn die Alarm Zeitverzégerung abgelaufen ist und der Alarm ausgeldst wurde, wird der Verzégerungszeitgeber
am LCD Hauptbildschirm angezeigt. Wenn die Watchdog Steuereinheit die eingestellte Zeit Stoppverzégerung
UNTERDREHZAHL erreicht, wird das Alarmrelais abgeschaltet, die ALARM LED am Watchdog leuchtet rot und
auf dem LCD Hauptbildschirm erscheint ein Hinweis auf die Ursache der Alarmausldsung in Rot. Das ausgeldste
Stoppereignis wird auch im ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

Die Stoppverzégerung greift nicht bei SCHWERWIEGENDER UNTERDREHZAHL [%]. Wenn die Anlage die
prozentuale Einstellung fiir eine schwerwiegende Stérung erreicht, wird sie unverziiglich ohne Verzégerung
angehalten.
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* 14.5.L UBERDREHZAHL [%] - Entspricht dem Prozentsatz der Uberdrehzahl, bei dem das System einen
Alarm ausldst. Der Prozentsatz kann von 1% bis 10% eingestellt werden. Die Standardeinstellung ist 10%.

Wenn die gemessene Drehzahl die kalibrierte Drehzahl um diesen voreingestellten Prozentsatz
Ubersteigt, 16st die Watchdog Steuereinheit einen Alarmzustand Uberdrehzahl aus. Wenn dieser
Alarmzustand langer anhalt als die ,Stoppverzdégerung fiir Uberdrehzahl”, halt die Watchdog
Steuereinheit das Becherwerk oder das Forderband an.

14.5.M SCHWERWIEGENDE UBERDREHZAHL [%] - Der Prozentsatz der schwerwiegenden
Uberdrehzahl, bei dem die Anlage ausgeschaltet wird. Der Prozentsatz kann von 1% bis 20% eingestellt
werden. Die Standardeinstellung ist 20%.

Wenn der gemessene Wert der Drehzahl die kalibrierte Drehzahl um diesen voreingestellten Prozentsatz
Uberschreitet, 16st die Watchdog Steuereinheit einen Stoppzustand schwerwiegende Uberdrehzahl aus.
Dieser Zustand bewirkt, dass das Becherwerk oder das Forderband unverzuglich angehalten wird.

14.5.N UBERDREHZAHL ALARMVERZOGERUNGIEN] - Die Zeit in Sekunden bis das System nach einer
Sensorschaltung einen Alarmzustand ausl6st. Die Verzégerung kann von 0 bis 10 Sekunden eingestellt
werden. Die Standardeinstellung ist 1. Durch Einstellung auf Gber Null werden Fehlalarme vermieden.

Sobald ein Sensor schaltet, fangt die kumulative Alarmverzdgerung an, riickwarts zu zahlen. Wenn der
Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzégerung bei Null angelangt ist, zahlt die Zeitverzégerung
wieder hoch auf den urspringlichen Verzogerungswert und Watchdog 16st keinen Alarm aus.

Wenn das System die eingestellte Zeit ALARMVERZOGERUNG UBERDREHZAHL erreicht, wird das
Alarmrelais abgeschaltet, die ALARM LED am Watchdog leuchtet gelb und auf dem LCD Hauptbildschirm
erscheint ein Alarmhinweis auf die Ursache der Stérung in Rot. Das ausgeldste Alarmereignis wird auch
im ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

14.5.0 UBERDREHZAHL STOPPVERZOGERUNGIEN] - Die Zeit in Sekunden bis das System abschaltet.
Die Verzogerung kann von 0 bis 60 Sekunden eingestellt werden. Die Standardeinstellung ist 60.

Zeitgleich mit der Alarmverzdgerung beginnt eine kumulative Zeitverzégerung rickwarts zu zahlen. Wenn
der Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzégerung bei Null angelangt ist, zahlt der Zahler wieder
hoch auf den urspriinglichen Verzégerungswert und die Watchdog Steuereinheit halt die Anlage nicht an.

Wenn die Alarm Zeitverzégerung abgelaufen ist und der Alarm ausgelost wurde, wird der
Verzogerungszeitgeber am LCD Hauptbildschirm angezeigt. Wenn die Watchdog Steuereinheit die
eingestellte Zeit STOPPVERZOGERUNG UBERDREHZAHL erreicht, wird das Alarmrelais abgeschaltet, die
ALARM LED am Watchdog leuchtet rot und auf dem LCD Hauptbildschirm erscheint ein Alarmhinweis auf die
Ursache des Stopps in Rot. Das ausgeldste Stoppereignis wird auch im ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

Die Stoppverzégerung greift nicht bei SCHWERWIEGENDER UBERDREHZAHL [%]. Wenn die Anlage
die prozentuale Einstellung fiir eine schwerwiegende Stérung erreicht, wird sie unverziiglich ohne
Verzégerung angehalten.

System kalibrieren
Vollstandiges System Setup ‘

System
Drehzanhl
Temperatur
Erweiterung
Bild 27
Zuriick Ausgewadhltes Profil bearbeiten -
Ausrichtung

* 14.6.A SENSORPAAR OBEN - In diesem Bereich kann eine Uberwachung der Ausrichtung oben aktiviert

oder ausgeschaltet werden. Es werden vier Optionen angezeigt:

1. AUS

2. Getaktet

3. Kontakt (Standardeinstellung)
4. Reibblock

GETAKTET - Diese Einstellung fur 4B WDA Schieflauf- und Drehzahlsensoren oder Bertihrungsschalter, die
Impulse von einem Drehzahlsensor P800 empfangen, wahlen. Die Anzahl der von den rechten und linken
Sensoren erkannten Impulse wird verglichen. Wenn das Verhaltnis zwischen den beiden unter 66% liegt, wird
ein Alarmzustand ausgeldst. Der Wert von 66% ist festgelegt und kann vom Anwender nicht verandert werden.

KONTAKT (Standardeinstellung) - Diese Einstellung flir 4B TouchSwitch Sensoren wahlen (die keine Impulse
von einer P800 empfangen). In diesem Modus sucht die Watchdog Steuereinheit nach einem geanderten
Signal Level entsprechend dem Zustand der Gurtausrichtung.

- AN: +24 V in den Anschluss wird als normal angesehen (kein Gurtschieflauf).
-AUS: 0 V in den Anschluss wird als Gurtschieflauf angesehen.

REIBBLOCK - Diese Einstellung wahlen, wenn Reibblécke zur Uberwachung auf Gurtschieflauf verwendet
werden. Ein Reibblock ist im Wesentlichen ein Temperaturfiihler, der auf einem speziellen Block
(normalerweise Messing) befestigt ist. Wenn der Gurt sich stdndig an diesem Reibblock reibt, erhdht die durch
die Reibung entstandene Hitze die Temperatur des Reibblocks. Wenn die Temperatur die voreingestellte
Grenze Uberschreitet, wird ein Schieflaufalarm ausgeldst. Bei Verwendung eines Reibblocks kénnen
verschiedene Einstellungen gewahlt werden.

14.6.B OBERER ALARMAUSLOSER - Bei Einstellung auf KONTAKT im Menii OBERES SENSORPAAR st ein
Alarmausléser zu wahlen. Die Standardeinstellung ist AUS. Dies bedeutet, dass ein Alarm ausgeldst wird, wenn
der Kontakt abgeschaltet ist (0 V). Bei Einstellung AN, wird der Alarm ausgeldst, wenn der Kontakt angeschaltet
ist (+24 V). Diese Einstellung (AN) kann nur unter WERKSEINSTELLUNGEN vorgenommen werden.

14.6.C ABSOLUTER ALARM [GRAD] ]- Bei Einstellung auf REIBBLOCK im Meni OBERES SENSORPAAR
ist ein absoluter Temperaturwert zu wahlen. Wenn die am Reibblock gemessene Temperatur diesen Wert
Uberschreitet, wird ein Alarm ausgeldst. Die Bandbreite dieser Einstellungen erstreckt sich von 32° bis 230° F
(1° bis 110° C). Die Standardeinstellung ist 140° F (60° C). Informationen zu PRE ABS ALARM finden Sie in
Abschnitt 14.4.B.

14.6.D RELATIVE ALARMQUELLE - Bei Einstellung auf REIBBLOCK im Meni OBERES SENSORPAAR
ist ein relativer Temperaturwert zu wahlen. Mégliche Einstellungen sind AUS, AMB1, AMB2 oder
GEGENUBERLIEGEND. Die Standardeinstellung steht auf AUS.

Bei AMB1 oder AMB?2 ist die relative Alarmtemperatur relativ zu der Umgebungstemperatur.
Bei GEGENUBERLIEGEND ist der relative Alarm fiir jeden Sensor relativ zur Temperatur des
gegenuberliegenden Sensors.

14.6.E RELATIVER ALARM - Bei Einstellung auf REIBBLOCK im Meni OBERES SENSOR PAAR und wenn
die RELATIVE ALARMQUELLE auf AMB1, AMB2 oder GEGENUBERLIEGEND steht, ist ein relativer Alarm
zu wahlen.

Wenn die am Reibblock gemessene Temperatur den relativen Temperaturwert tGberschreitet, wird ein
Alarm ausgeldst. Die Bandbreite dieser Einstellungen erstreckt sich von 2° bis 90° F (1° bis 50° C). Die
Standardeinstellung ist 30° F (15° C).

14.6.F OBEN: ANSTIEGSGESCHWINDIGKEIT [GRAD/MIN] - Bei Einstellung auf REIBBLOCK im Menu
OBERES SENSORPAAR und RELATIVE ALARMQUELLE auf AMB1, AMB2 oder GEGENUBERLIEGEND,
kénnen Sie zwischen der Einstellung Anstiegsgeschwindigkeit AN (Standardeinstellung) und AUS wahlen.
Wenn die RELATIVE ALARM QUELLE auf AUS gesetzt wird, kann ANSTIEGSGESCHWINDIGKEIT nicht
gewahlt werden.

14.6 AUSRICHTUNG (OBEN) -
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > GEWAHLTES PROFIL BEARBEITEN > AUSRICHTUNG

Uber Einstellungen in diesem Menli lassen sich die Ausrichtung im Kopf- und/oder FuRbereich der Anlage
Uberwachen. Sensoren sind paarweise installiert (linke Seite - rechte Seite) im Kopf- und/oder Ful3bereich.
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Wenn sie auf AN steht, wird die Anstiegsgeschwindigkeit der Temperatur am Reibblock in Grad pro Minute
gemessen. Wenn eine Anstiegsgeschwindigkeit gleich oder gréRer als dieser Wert gemessen wird, wird
ein Alarm ausgeldst und das Alarm Relais abgeschaltet. Diese Level Einstellungen bewegen sich zwischen
2,0 bis 5,0. Die Standardeinstellung ist 3,0.



Die Temperatureinstellung istin Fahrenheit oder Celsius mdglich. Siehe VOLLSTANDIGES SYSTEM SETUP.

Am Bildschirm OBERE AUSRICHTUNG INFO (Bild 28), entspricht T#1 dem Sensor oben links und
T#12 oben rechts.

2 von 7: Info obere Ausrichtung
Typ: REIBEN

Sensor Wert Abs Rel Auslosen

T#11 35 60 30 AMB1
T#12 60 30 AMB1

Bild 28
System Info Bildschirm
Info obere Ausrichtung - AMB1

Zurtick Weiter

In Bild 28 ist der Bildschirm SYSTEM INFO fur OBERE AUSRICHTUNG INFO dargestellt, wenn AMB1
eingestellt wurde.

Im obigen Beispiel wird ein Alarm ausgel6st, sobald die Temperatur des Reibblocks gleich oder groer ist als
AMB1 + 30° oder wenn der Wert den absoluten Wert von 60° Gberschreitet. T#12 ist rot dargestellt, da es sich
um einen Alarmzustand handelt.

* 14.6.G OBERE ALARMVERZOGERUNG[EN] - Die Zeit in Sekunden bis das System nach einer
Sensorschaltung einen Alarm ausldst. Die Verzdgerung kann von 0 bis 10 Sekunden eingestellt werden.
Die Standardeinstellung ist 1. Durch Einstellung auf Gber Null werden Fehlalarme vermieden.

Sobald ein Sensor schaltet, fangt die kumulative Alarmverzdégerung an, rickwarts zu zahlen. Wenn der
Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzogerung bei Null angelangt ist, zahlt die Zeitverzégerung
wieder hoch auf den urspringlichen Verzégerungswert und Watchdog 16st keinen Alarm aus.

Wenn das System die eingestellte Zeit ALARMVERZOGERUNG OBEN erreicht, wird das Alarmrelais
abgeschaltet, die ALARM LED der Watchdog leuchtet gelb und auf dem LCD Hauptbildschirm erscheint
ein Alarmhinweis auf die Ursache der Stérung in Rot. Das ausgeldste Alarmereignis wird auch im
ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

* 14.6.H STOPPVERZOGERUNG[EN] OBEN - Die Zeit in Sekunden bis das System abschaltet. Die
Verzdgerung kann von 0 bis 60 Sekunden eingestellt werden. Die Standardeinstellung ist 60.

Zeitgleich mit der Alarmverzdgerung beginnt eine kumulative Zeitverzogerung rickwarts zu zahlen. Wenn
der Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzogerung bei Null angelangt ist, zahlt der Zahler wieder
hoch auf den urspringlichen Verzégerungswert und die Watchdog Steuereinheit halt die Anlage nicht an.

Wenn die Alarm Zeitverzdgerung abgelaufen ist und der Alarm ausgeldst wurde, wird der
Verzdgerungszeitgeber am LCD Hauptbildschirm angezeigt. Wenn die Watchdog Steuereinheit die
eingestellte Zeit Stoppverzégerung OBEN erreicht, wird das Alarmrelais abgeschaltet, die ALARM

LED am Watchdog leuchtet rot und auf dem LCD Hauptbildschirm erscheint ein Alarmhinweis auf die
Ursache der Stoppbedingung in Rot. Das ausgeloste Stoppereignis wird auch im ALARMPROTOKOLL
aufgezeichnet.

/N\WARNHINWEIS

Nachdem Sie samtliche Anderungenim Watchdog Profil Setupvorgenommenhaben, werden Sie aufgefordert,
die Anderungen zu speichern. Dies ist mit JA zu bestatigen, damit Ihre Anderungen Ubernommen werden.
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14.7 AUSRICHTUNG (UNTEN) -
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > GEWAHLTES PROFIL BEARBEITEN > AUSRICHTUNG

Uber Einstellungen in diesem Meni lassen sich die Ausrichtung im Kopf- und/oder FuRbereich der Anlage
Uuberwachen. Sensoren sind paarweise installiert (linke Seite - rechte Seite) im Kopf- und/oder Ful3bereich.

» 14.7.A SENSORPAAR UNTEN - In diesem Bereich kann eine Uberwachung der Ausrichtung unten
aktiviert oder deaktiviert werden. Es werden vier Optionen angezeigt:

1. AUS

2. Getaktet

3. Kontakt (Standardeinstellung)
4. Reibblock

GETAKTET - Diese Einstellung fur WDA Schieflauf- und Drehzahlsensoren von 4B oder
Beruhrungsschalter, die Impulse von einer P800 empfangen, wahlen. Die Anzahl der von den rechten
und linken Sensoren erkannten Impulse wird verglichen. Wenn der Unterschied zwischen den beiden
uber 66% liegt, wird ein Alarmzustand ausgeldst. Der Wert von 66% ist festgelegt und kann vom
Anwender nicht verandert werden.

KONTAKT (Standardeinstellung) - Diese Einstellung fur 4B TouchSwitch Sensoren wahlen (die keine
Impulse von einer P800 empfangen). In diesem Modus sucht die Watchdog Steuereinheit nach einem
geanderten Signal Level entsprechend dem Zustand der Gurtausrichtung.

- AN: +24V in den Anschluss wird als normal angesehen (kein Gurtschieflauf).
-AUS: 0V in den Anschluss wird als Gurtschieflauf angesehen.

REIBBLOCK - Diese Einstellung wahlen, wenn Reibblocke zur Uberwachung auf Gurtschieflauf
verwendet werden. Ein Reibblock ist im Wesentlichen ein Temperaturfuhler, der auf einem speziellen
Block (normalerweise Messing) befestigt ist. Wenn der Gurt sich standig an diesem Reibblock reibt,
erhoht die durch die Reibung entstandene Hitze die Temperatur des Reibblocks. Wenn die Temperatur
die voreingestellte Grenze Uberschreitet, wird ein Schieflaufalarm ausgelost. Bei Verwendung eines
Reibblocks konnen verschiedene Einstellungen gewahlt werden.

* 14.7.B UNTERER ALARMAUSLOSER - Bei Einstellung auf KONTAKT im Menii UNTERES
SENSORPAAR ist ein Alarmausléser zu wahlen. Die Standardeinstellung ist AUS. Dies bedeutet,
dass ein Alarm ausgel6st wird, wenn der Kontakt abgeschaltet ist (0 V). Bei Einstellung AN, wird der
Alarm ausgeldst, wenn der Kontakt angeschaltet ist (+24 V). Diese Einstellung (AN) kann nur unter
WERKSEINSTELLUNGEN vorgenommen werden.

14.7.C ABSOLUTER ALARM [GRAD] - Bei Einstellung auf REIBBLOCK im Meni UNTERES
SENSORPAAR ist ein absoluter Temperaturwert zu wahlen.

Wenn die am Reibblock gemessene Temperatur diesen Wert Uberschreitet, wird ein Alarm ausgeldst. Die
Bandbreite dieser Einstellungen erstreckt sich von 32° bis 230° F (1° bis 110° C). Die Standardeinstellung
ist 140° F (60° C).

14.7.D RELATIVE ALARMQUELLE - Bei Einstellung auf REIBBLOCK im Menu UNTERES
SENSORPAAR ist ein relativer Temperaturwert zu wahlen. Mdgliche Einstellungen sind AUS, AMB1,
AMB2 oder GEGENUBERLIEGEND. Die Standardeinstellung steht auf AUS.

Bei AMB1 oder AMB2 ist die relative Alarmtemperatur relativ zu der Umgebungstemperatur.
Bei GEGENUBERLIEGEND ist der relative Alarm fiir jeden Sensor relativ zur Temperatur des
gegenuberliegenden Sensors.

14.7.E RELATIVER ALARM - Bei Einstellung auf REIBBLOCK im Menli UNTERES SENSOR PAAR
und wenn die RELATIVE ALARMQUELLE auf AMB1, AMB2 oder GEGENUBERLIEGEND steht, ist ein
relativer Alarm zu wéahlen.

Wenn die am Reibblock gemessene Temperatur den relativen Temperaturwert Uberschreitet, wird ein
Alarm ausgeldst. Die Bandbreite dieser Einstellungen erstreckt sich von 2° bis 90° F (1° bis 50° C). Die
Standardeinstellung ist 30° F (15° C).
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* 14.7.F UNTEN: ANSTIEGSGESCHWINDIGKEIT [GRAD/MIN] - Bei Einstellung auf REIBBLOCK im Meni
UNTERES SENSOR PAAR und RELATIVE ALARM QUELLE auf AMB1, AMB2 oder GEGENUBERLIEGEND,
kénnen Sie zwischen der Einstellung Anstiegsgeschwindigkeit AN (Standardeinstellung) und AUS wahlen. Wenn die
RELATIVE ALARMQUELLE auf AUS gesetzt wird, kann ANSTIEGSGESCHWINDIGKEIT nicht gewahlt werden.

Wenn sie auf AN steht, wird die Anstiegsgeschwindigkeit der Temperatur am Reibblock in Grad pro Minute
gemessen. Wenn eine Anstiegsgeschwindigkeit gleich oder gréRer als dieser Wert gemessen wird, wird
ein Alarm ausgeldst und das Alarm Relais abgeschaltet. Diese Level Einstellungen bewegen sich zwischen
2,0 bis 5,0. Die Standardeinstellung ist 3,0.

Die Temperatureinstellung ist in Fahrenheit oder Celsius méglich. Siehe VOLLSTANDIGES SYSTEM SETUP.

Am Bildschirm UNTERE AUSRICHTUNG INFO (Bild 29), entspricht T#9 dem Sensor unten links und T#10 unten
rechts.

3 von 7: Info untere Ausrichtung
Typ: REIBEN

Sensor Wert Abs Rel Auslosen

T#9 60 15 T#10
T#10 30 60 15 T#9

Bild 29

Bildschirm System Info
Info untere Ausrichtung -
Gegeniiberliegend

Zurtick Weiter

In Bild 29 ist der Bildschirm SYSTEM INFO fir die UNTERE AUSRICHTUNG INFO dargestellt, wenn
GEGENUBERLIEGEND eingestellt wurde. Dies bedeutet, dass die relative Alarmtemperatur fiir Sensor T#9 der von
T#10 entspricht und umgekehrt. So wird beispielsweise ein Alarm ausgeldst, wenn die tatsachliche Temperatur von T#9
die Temperatur von T#10 um +15° Uiberschreitet. T#9 ist rot dargestellt, da es sich um einen Alarmzustand: handelt.

* 14.7.G ALARMVERZOGERUNG[EN] UNTEN - Die Zeit in Sekunden bis das System nach einer
Sensorschaltung einen Alarm ausldst. Die Verzégerung kann von 0 bis 10 Sekunden eingestellt werden. Die
Standardeinstellung ist 1. Durch Einstellung auf Gber Null werden Fehlalarme vermieden.

Sobald ein Sensor schaltet, fangt die kumulative Alarmverzégerung an, riickwarts zu zahlen. Wenn der
Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzdgerung bei Null angelangt ist, zahlt die Zeitverzégerung
wieder hoch auf den urspriinglichen Verzégerungswert und Watchdog 16st keinen Alarm aus.

Wenn das System die eingestellte Zeit ALARMVERZOGERUNG UNTEN erreicht, wird das Alarmrelais
abgeschaltet, die ALARM LED am Watchdog leuchtet gelb und auf dem LCD Hauptbildschirm erscheint
ein Alarmhinweis auf die Ursache der Stérung in Rot. Das ausgeldste Alarmereignis wird auch im
ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

* 14.7.H STOPPVERZOGERUNG[EN] UNTEN - Die Zeit in Sekunden bis das System abschaltet. Die
Verzdgerung kann von 0 bis 60 Sekunden eingestellt werden. Die Standardeinstellung ist 60.

Zeitgleich mit der Alarmverzdgerung beginnt eine kumulative Zeitverzdgerung ruckwarts zu zahlen. Wenn der
Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzdgerung bei Null angelangt ist, zahlt der Zahler wieder hoch auf
den urspringlichen Verzégerungswert und die Watchdog Steuereinheit halt die Anlage nicht an.

Wenn die Alarm Zeitverzégerung abgelaufen ist und der Alarm ausgelost wurde, wird der
Verzdgerungszeitgeber am LCD Hauptbildschirm angezeigt. Wenn die Watchdog Steuereinheit die
eingestellte Zeit STOPPVERZOGERUNG UNTEN erreicht, wird das Alarmrelais abgeschaltet, die ALARM
LED am Watchdog leuchtet rot und auf dem LCD Hauptbildschirm erscheint ein Alarmhinweis auf die Ursache
der Stoppbedingung in Rot. Das ausgel6ste Stoppereignis wird auch im ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.
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14.8 TEMPERATUR -
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > GEWAHLTES PROFIL BEARBEITEN > TEMPERATUR

Die Watchdog Steuereinheit kann bis zu acht NTC Temperatursensoren tUberwachen (standardmafig) bzw. bis
zu zwanzig mit zusatzlichen NTC Erweiterungskarten. Im Watchdog System werden sechs dieser Sensoren als
Lagertemperatursensoren 1 (LUS1) bis Lagertemperatursensoren 6 (LUS6) bezeichnet. Die anderen beiden
Sensoren sind der Umgebungssensor 1 (AMB1) und der Umgebungssensor 2 (AMB2). Jeder der Sensoren
kann nach Bedarf AN oder AUS geschaltet und in beliebiger Kombination genutzt werden.

Wenn NTC Erweiterungskarten eingebaut sind (siehe 14.4 E und 14.4.E 14.4.F), kdnnen Uber ein erweitertes
Menu bis zu zwolf zusatzliche Temperatureingange konfiguriert werden.

« Wenn Erweiterungskarte 1 (EXP1) eingebaut ist, sind LUS7 bis LUS12 verfiigbar.

« Wenn Erweiterungskarte 2 (EXP2) eingebaut ist, sind LUS13 bis LUS 18 verfiigbar.

Obwohl diese Menls urspringlich fir die Anzeige der Lagertemperatursensoren (LUS) entwickelt wurden,
kénnen Menus fiir LUS auch anderen NTC Temperatursensoren wie Sensoren fiir Reibblécke aus Messing
(ADB Serie) oder Oberflachensensoren (WDB7 Serie) zugeordnet werden.

Da die Mendis aller NTC Sensoren gleich sind, benutzen wir LUS1 als Vorlage fiir alle LUS Sensoren in dieser
Bedienungsanleitung.

* 14.8.A LUS1 - Einstellbar sind AUS oder NTC. Wahlen Sie AUS, um den Sensor zu deaktivieren oder
NTC, um den Sensor zu aktivieren. Die Standardeinstellung fiir LUS1 bis LUS4 ist NTC, wahrend die
Standardeinstellung fiir LUS5 und LUS6 AUS ist.

 14.8.B LUS1: ABSOLUTER ALARM [GRAD] - Entspricht der absoluten Maximaltemperatur, bei der die
Watchdog Steuereinheit einen Alarm ausldst. Sobald ein Alarm ausgeldst wird, andert sich das Symbol des
betroffenen Lagertemperatursensors am LCD Hauptbildschirm von grin auf rot. Der Alarmzustand wird
auch im ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet. Die Bandbreite dieser Einstellungen erstreckt sich von 32°
bis 230° F (1° bis 110° C). Die Standardeinstellung ist 140° F (60° C). Informationen zu PRE ABS ALARM
finden Sie in Abschnitt 14.4.B.

» 14.8.C LUS1: RELATIVE ALARMQUELLE - Erméglicht die Einstellung einer relativen Alarmquelle.
Madgliche Einstellungen sind AUS, AMB1 oder AMB2. Die Standardeinstellung steht auf AUS. Mit dieser
Einstellung wird eine Beziehung zwischen zwei unterschiedlichen Temperatursensoren hergestellt. Bei
Verwendung des Setup Bildschirms der Watchdog Steuereinheit kann von LUS1 bis LUS6 nur eine
Beziehung zum Umgebungssensor 1 (AMB1) oder Umgebungssensor 2 (AMB2) hergestellt werden. Mit
den erweiterten Setup Funktionen der Konfigurationssoftware WDC4 kann jeder Lagertemperatursensor
auf jeden anderen bezogen einen Alarm ausldsen.

Wenn Sie beispielsweise die Konfigurationssoftware nutzen, kénnen Sie eine RELATIVE ALARMQUELLE
zwischen LUS1 und LUS4 setzen. Nach Herstellung der Beziehung kann ein RELATIVER ALARM Wert
vorgegeben werden. Mit diesem Wert wird der Alarmlevel von einer Temperatur zur anderen gesetzt. Wenn
man LUS1 auf LUS4 bezieht und den RELATIVEN ALARM Wert auf 15° F setzt, wird ein Temperaturalarm
ausgelost, sobald die Temperatur von LUS1 die Temperatur von LUS4 um 15° F (iberschreitet.

Wenn man eine RELATIVE ALARMQUELLE wahlt, wird der entsprechende Sensor automatisch aktiviert.
Wenn man LUS4 als RELATIVE ALARMQUELLE fir LUS1 einstellt, wird LUS4 automatisch aktiviert. Wenn
ein Sensor automatisch aktiviert wird, werden die Werte der Standardeinstellung fur diesen Sensor genutzt.
Deshalb ist genau darauf zu achten, dass die Einstellungen flir den vorgesehenen Verwendungszweck
geeignet sind.

 14.8.D LUS1: 14.7.C RELATIVER ALARM [GRAD] - Bei Einstellung auf AMB1 oder AMB2 im Menii
RELATIVE ALARMQUELLE ist ein absoluter Temperaturwert zu wahlen.

Wenn die am Lagertemperatursensor gemessene Temperatur den relativen Temperaturwert Uberschreitet,
wird ein Alarm ausgeldst. Die Bandbreite dieser Einstellungen erstreckt sich von 2° bis 90° F (1° bis 50° C).
Die Standardeinstellung ist 30° F (15° C).
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14.8.E LUS1: ANSTIEGSGESCHWINDIGKEIT [GRAD/MIN] - Sie kénnen die Anstiegsgeschwindigkeit
entweder AN (Standardeinstellung) oder AUS stellen. Wenn sie auf AUS gestellt ist, wird die

Anstiegsgeschwindigkeit nicht berticksichtigt und es wird kein Alarm ausgeldst.

Wenn sie auf AN steht, wird die Anstiegsgeschwindigkeit der Temperatur am Lagertemperatursensor
gemessen. Sie hat die Aufgabe zu erkennen, wann ein Temperaturanstieg Uber das Mal} hinausgeht, das
man als normal ansehen wirde. Wenn die Sensortemperatur um mehr als 3 Grad (Standardeinstellung)
pro Minute ansteigt, wird ein Alarm ANSTIEGSGESCHWINDIGKEIT ausgel6st. Wenn ein Alarm erkannt

wurde, wird das Alarmrelais ausgeschaltet, bis die Anstiegsgeschwindigkeit unter das gesetzte Ziel fallt. Der

Vorgang fir die Uberwachung der Anstiegsgeschwindigkeit kann beim Anlaufen ber eine Einstellung der
STARTVERZOGERUNG ANSTIEGSGESCHWINDIGKEIT im Menli SYSTEMEINSTELLUNGEN verzégert

werden. Diese Einstellungen bewegen sich zwischen 2,0 bis 5,0. Die Standardeinstellung ist 3,0.

14.8.F LUS1 ALARMVERZOGERUNGIEN] - Die Zeit in Sekunden bis das System nach einer
Sensorschaltung einen Alarm ausldst. Die Verzégerung kann von 0 bis 10 Sekunden eingestellt werden. Die
Standardeinstellung ist 1. Durch Einstellung auf Gber Null werden Fehlalarme vermieden.

Sobald ein Sensor schaltet, fangt die kumulative Alarmverzégerung an, rickwarts zu zahlen. Wenn der
Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzdgerung bei Null angelangt ist, zahlt die Zeitverzégerung

» 14.8.K AMB1: ALARMVERZOGERUNGI[EN] - Die Zeit in Sekunden bis das System nach einer

Sensorschaltung einen Alarm ausldst. Die Verzogerung kann von 0 bis 10 Sekunden eingestellt werden.
Die Standardeinstellung ist 1. Durch Einstellung auf Gber Null werden Fehlalarme vermieden.

Sobald ein Sensor schaltet, fangt die kumulative Alarmverzdgerung an, ruckwarts zu zahlen. Wenn der
Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzogerung bei Null angelangt ist, zahlt die Zeitverzdégerung
wieder hoch auf den urspringlichen Verzogerungswert und Watchdog 16st keinen Alarm aus.

Wenn das System die eingestellte Zeit ALARMVERZOGERUNG erreicht, wird das Alarmrelais
abgeschaltet, die ALARM LED am Watchdog leuchtet gelb und auf dem LCD Hauptbildschirm
erscheint ein Alarmhinweis auf die Ursache der Stérung in Rot. Der ausgeloste Alarm wird auch im
ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

14.8.L AMB1: STOPPVERZOGERUNGI[EN] - Die Zeit in Sekunden bis das System abschaltet. Die
Verzdgerung kann von 0 bis 60 Sekunden eingestellt werden. Die Standardeinstellung ist 60.

Zeitgleich mit der Alarmverzogerung beginnt eine kumulative Zeitverzégerung ruckwarts zu zahlen. Wenn
der Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzogerung bei Null angelangt ist, zahlt der Zahler wieder
hoch auf den urspringlichen Verzégerungswert und die Watchdog Steuereinheit halt die Anlage nicht an.

wieder hoch auf den urspriinglichen Verzégerungswert und Watchdog 16st keinen Alarm aus.

Wenn das System die eingestellte Zeit ALARMVERZOGERUNG erreicht, wird das Alarmrelais abgeschaltet, die
ALARM LED am Watchdog leuchtet gelb und auf dem LCD Hauptbildschirm erscheint ein Alarmhinweis auf die
Ursache der Stdrung in Rot. Das ausgeldste Alarmereignis wird auch im ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

Wenn die Alarm Zeitverzégerung abgelaufen ist und der Alarm ausgeldst wurde, wird der
Verzdgerungszeitgeber am LCD Hauptbildschirm angezeigt. Wenn die Watchdog Steuereinheit die
eingestellte Zeit Stoppverzdgerung erreicht, wird das Alarmrelais abgeschaltet, die ALARM LED am
Watchdog leuchtet rot und auf dem LCD Hauptbildschirm erscheint ein Alarmhinweis auf die Ursache der
Stoppbedingung in Rot. Das ausgeldste Stoppereignis wird auch im ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

14.8.G LUS1 STOPPVERZOGERUNG[EN] - Die Zeit in Sekunden bis das System abschaltet. Die

Verzdgerung kann von 0 bis 60 Sekunden eingestellt werden. Die Standardeinstellung ist 60. 14.9 ERWEITERUNG -

MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > GEWAHLTES PROFIL BEARBEITEN > ERWEITERUNG

Die Watchdog Steuereinheit kann die Anlage auf Verstopfungen (PLUG) und Gurtschieflauf (PULLEY)
Uberwachen. Zur Aktivierung dieser Funktionen mussen Sensoren eingebaut und im Ment ERWEITERUNG
angestellt werden.

Zeitgleich mit der Alarmverzdgerung beginnt eine kumulative Zeitverzégerung rickwarts zu zahlen. Wenn der
Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzdgerung bei Null angelangt ist, zahlt der Zahler wieder hoch auf
den urspringlichen Verzégerungswert und die Watchdog Steuereinheit halt die Anlage nicht an.

Wenn die Alarm Zeitverzégerung abgelaufen ist und der Alarm ausgeldst wurde, wird der
Verzdgerungszeitgeber am LCD Hauptbildschirm angezeigt. Wenn die Watchdog Steuereinheit die
eingestellte Zeit Stoppverzégerung erreicht, wird das Alarmrelais abgeschaltet, die ALARM LED am
Watchdog leuchtet rot und auf dem LCD Hauptbildschirm erscheint ein Alarmhinweis auf die Ursache der
Stoppbedingung in Rot. Das ausgeldste Stoppereignis wird auch im ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

* 14.9.A VERSTOPFUNGSANZEIGE AKTIVIERT - Einstellmoglichkeiten sind JA oder NEIN
(Standardeinstellung). Ein Plug- oder Schocksensor wird in der Regel fiir die Uberwachung auf
blockierte Trichter eingesetzt. Hier wird haufig Binswitch Elite eingebaut, allerding kann auch Auto-Set™
Spulungssensor, je nach Anwendung, verwendet werden.

Bei Einbau eines Sensors Verstopfungsanzeige und wenn VERSTOPFUNGSANZEIGE AKTIVIERT auf
JA steht, sucht die Watchdog Steuereinheit ein dem Verstopfungsgrad entsprechendes Signal.

Da die Mendiis fiir die Sensoren AMB1 und AMB2 gleich sind, benutzen wir AMB1 als Vorlage in diesem
Handbuch.

* 14.8.H AMB1 - Bis zu zwei Sensoren Umgebungstemperatur kbnnen im Watchdog genutzt werden. Diese

kénnen fur die Uberwachung der Temperatur weiterer Lager, Motoren oder Getriebe eingesetzt werden.
Diese Sensoren werden als AMB1 und AMB2 bezeichnet. Jeder der Sensoren kann nach Bedarf auf AUS
Standardeinstellung) oder NTC geschaltet und in beliebiger Kombination genutzt werden.

14.8.1 AMB1: ABSOLUTER ALARM [GRAD] - Entspricht der absoluten Maximaltemperatur, bei der
die Watchdog Steuereinheit einen Alarm ausldst. Das entsprechende Symbol des Sensors am LCD

Hauptbildschirm wechselt von grin auf rot und der Alarmzustand wird im ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

Die Bandbreite dieser Einstellungen erstreckt sich von 32° bis 230° F (1° bis 110° C). Die Standardeinstellung
ist 140° F (60° C). Informationen zu PRE ABS ALARM finden Sie in Abschnitt 14.4.B.

14.8.J AMB1: ANSTIEGSGESCHWINDIGKEIT [GRAD/MIN] - Sie kénnen die Anstiegsgeschwindigkeit
entweder AN (Standardeinstellung) oder AUS stellen. Wenn sie auf AUS gestellt ist, wird die
Anstiegsgeschwindigkeit nicht berlcksichtigt und es wird kein Alarm ausgeldst.

Wenn sie auf AN steht, wird die Anstiegsgeschwindigkeit der Temperatur am Umgebungstemperatursensor
gemessen. Sie hat die Aufgabe zu erkennen, wann ein Temperaturanstieg Uber das Maf3 hinausgeht, das
man als normal ansehen wirde. Wenn die Sensortemperatur um mehr als 3 Grad (Standardeinstellung)

pro Minute ansteigt, wird ein Alarm ANSTIEGSGESCHWINDIGKEIT ausgel6st. Wenn ein Alarm erkannt
wurde, wird das Alarmrelais ausgeschaltet, bis die Anstiegsgeschwindigkeit unter das gesetzte Ziel fallt. Der
Vorgang fir die Uberwachung der Anstiegsgeschwindigkeit kann beim Anlaufen tber eine Einstellung der
STARTVERZOGERUNG ANSTIEGSGESCHWINDIGKEIT im Meni SYSTEMEINSTELLUNGEN verzégert
werden. Diese Level Einstellungen bewegen sich zwischen 2,0 bis 5,0. Die Standardeinstellung ist 3,0.
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-AN: +24 V in den Anschluss wird als normal angesehen (keine Verstopfung erkannt).
-AUS: 0 V in den Anschluss wird als erkannte Verstopfung angesehen.

14.9.B ALARM VERSTOPFUNGSANZEIGE AUSLOSEN, WENN - Einstellméglichkeiten sind JA oder
NEIN (Standardeinstellung). Ermdglicht es, den Alarm auszuldsen, wenn der Sensorkontakt an ist
oder einen Alarm auszuldsen wenn der Sensorkontakt aus ist. Die Standardeinstellung ist AUS. Eine
Anderung dieser Einstellung auf AN ist im Meni BETRIEBSEINSTELLUNGEN méglich.

14.9.C ALARMVERZOGERUNG[EN] VERSTOPFUNGSANZEIGE - Die Zeit in Sekunden bis das
System nach einer Sensorschaltung einen Alarm auslost. Die Verzégerung kann von 0 bis 10 Sekunden
eingestellt werden. Die Standardeinstellung ist 1. Durch Einstellung auf tber Null werden Fehlalarme
vermieden.

Sobald ein Sensor schaltet, fangt die kumulative Alarmverzdgerung an, rickwarts zu zahlen. Wenn der
Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzogerung bei Null angelangt ist, zahlt die Zeitverzégerung
wieder hoch auf den urspriinglichen Verzégerungswert und Watchdog 16st keinen Alarm aus.

Wenn das System die eingestellte Zeit ALARMVERZOGERUNG erreicht, wird das Alarmrelais
abgeschaltet, die ALARM LED am Watchdog leuchtet gelb und auf dem LCD Hauptbildschirm erscheint
ein Alarmhinweis auf die Ursache der Stérung in Rot. Das ausgeldste Alarmereignis wird auch im
ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.
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* 14.9.D0 STOPPVERZOGERUNG VERSTOPFUNGSANZEIGE[N] - Die Zeit in Sekunden bis das System

abschaltet. Die Verzogerung kann von 0 bis 60 Sekunden eingestellt werden. Die Standardeinstellung ist 3.

Zeitgleich mit der Alarmverzdgerung beginnt eine kumulative Zeitverzégerung rickwarts zu zahlen. Wenn
der Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzogerung bei Null angelangt ist, zahlt der Zahler wieder
hoch auf den urspringlichen Verzégerungswert und die Watchdog Steuereinheit halt die Anlage nicht an.

Wenn die Alarm Zeitverzogerung abgelaufen ist und der Alarm ausgelost wurde, wird der
Verzdgerungszeitgeber am LCD Hauptbildschirm angezeigt. Wenn die Watchdog Steuereinheit die
eingestellte Zeit Stoppverzogerung erreicht, wird das Alarmrelais abgeschaltet, die ALARM LED am
Watchdog leuchtet rot und auf dem LCD Hauptbildschirm erscheint ein Alarmhinweis auf die Ursache der
Stoppbedingung in Rot. Das ausgeldste Stoppereignis wird auch im ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

* 14.9.E RIEMENSCHEIBE AKTIVIERT - Einstellmoglichkeiten sind JA oder NEIN (Standardeinstellung).
Die Riemenscheibenausrichtung wird in der Regel fiir die Uberwachung der Antriebstrommel auf
Positionsverschiebung (Schieflauf) verwendet. Typischerweise setzt man fur diese Anwendung einen
Touchswitch Beruhrungsschalter ein.

Bei Einbau eines Schieflaufsensors und wenn RIEMENSCHEIBE AKTIVIERT auf JA steht, sucht die
Watchdog Steuereinheit ein dem Grad des Schieflaufs entsprechendes Signal.

- AN: +24V in den Anschluss wird als normal angesehen (keine Bewegung der Trommel).
- AUS: 0V in den Anschluss wird als normal angesehen, wenn eine Bewegung erkannt wurde.

 14.9.F ALARM RIEMENSCHEIBE AUSLOSEN, WENN - Einstellmdglichkeiten sind JA oder NEIN
(Standardeinstellung). Ermdglicht es, den Alarm auszulosen, wenn der Sensorkontakt an ist oder einen
Alarm auszulésen, wenn der Sensorkontakt aus ist. Die Standardeinstellung ist AUS. Eine Anderung
dieser Einstellung auf AN ist im Menu BETRIEBSEINSTELLUNGEN mdglich.

* 14.9.G RIEMENSCHEIBE ALARMVERZOGERUNGJEN] - Die Zeit in Sekunden bis das System nach
einer Sensorschaltung einen Alarm auslost. Die Verzogerung kann von 0 bis 10 Sekunden eingestellt
werden. Die Standardeinstellung ist 1. Durch Einstellung auf tber Null werden Fehlalarme vermieden.

Sobald ein Sensor schaltet, fangt die kumulative Alarmverzégerung an, rickwarts zu zahlen. Wenn der
Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzogerung bei Null angelangt ist, zahlt die Zeitverzégerung
wieder hoch auf den urspringlichen Verzogerungswert und Watchdog 16st keinen Alarm aus.

Wenn das System die eingestellte Zeit ALARMVERZOGERUNG erreicht, wird das Alarmrelais
abgeschaltet, die ALARM LED am Watchdog leuchtet gelb und auf dem LCD Hauptbildschirm erscheint
ein Alarmhinweis auf die Ursache der Storung in Rot. Das ausgeldste Alarmereignis wird auch im
ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

* 14.9.H RIEMENSCHEIBE STOPPVERZOGERUNG[EN] - Die Zeit in Sekunden bis das System abschaltet.
Die Verzdgerung kann von 0 bis 60 Sekunden eingestellt werden. Die Standardeinstellung ist 5.

Zeitgleich mit der Alarmverzdgerung beginnt eine kumulative Zeitverzégerung rickwarts zu zahlen. Wenn
der Alarmzustand aufgehoben ist, ehe die Zeitverzogerung bei Null angelangt ist, zahlt der Zahler wieder
hoch auf den urspringlichen Verzégerungswert und die Watchdog Steuereinheit halt die Anlage nicht an.

Wenn die Alarm Zeitverzogerung abgelaufen ist und der Alarm ausgelost wurde, wird der
Verzdgerungszeitgeber am LCD Hauptbildschirm angezeigt. Wenn die Watchdog Steuereinheit die
eingestellte Zeit Stoppverzdgerung erreicht, wird das Alarmrelais abgeschaltet, die ALARM LED am
Watchdog leuchtet rot und auf dem LCD Hauptbildschirm erscheint ein Alarmhinweis auf die Ursache der
Stoppbedingung in Rot. Das ausgeldste Stoppereignis wird auch im ALARMPROTOKOLL aufgezeichnet.

/S WARNHINWEIS

Nachdem Sie samtliche Anderungen im Watchdog Profil Setup vorgenommen haben, werden Sie
aufgefordert, die Anderungen zu speichern. Dies ist mit JA zu bestatigen, damit lhre Anderungen

ubernommen werden.
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Aktuelle
Einstellungen

uberschreiben?

Bild 30
Profil - Auf Standardeinstellung
riicksetzen

14.10 AUF STANDARDEINSTELLUNGEN RUCKSETZEN -
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > AUF STANDARDEINSTELLUNGEN RUCKSETZEN (PASSWORT)

Samtliche Einstellungen der Watchdog Steuereinheit kdnnen wieder auf die werksseitig vorgenommenen
Standardeinstellungen rickgesetzt werden, wie in Anhang B beschrieben. Zum Rucksetzen der Einstellungen
wird der Anwender nochmals zur Eingabe des Engineering Passwortes aufgefordert und es erscheint schliel3lich
noch eine Maske zur Bestatigung des Vorgangs (Bild 30) Das Menu bietet folgende Wahlmdglichkeiten: X
(Nein) beenden ohne Veranderungen oder OK (Yes), auf Standardeinstellung zurticksetzen.

Leg (RB)/1SP, 4BS, 4RB
Leg (WDA) 4MA, 4BS
Leg (TS)/1SP, 6BS, 6TS

Bild 31
Profil - Neues Profil auswahlen

14.11 NEUES PROFIL AUSWAHLEN -
MENU > SETUP (PASSWORT) > PROFIL > NEUES PROFIL WAHLEN

Zur Unterstutzung beider Einrichtung der Legs fur Becherwerke haben wir vier voreingerichtete Programmprofile
zur Wahl (Bild 31) gestellt. Alle vier Profile sind auch im Abschnitt SCHALTPLANE aufgefiihrt.

1. LEG (TS)/1 SP, 4BS, 4TS 3. LEG (WDA) 4MA, 4BS
* 1 Drehzahlsensor * 4 Schieflauf- und Drehzahlsensoren
* 4 Lagertemperatursensoren * 4 Lagertemperatursensoren

* 4 Touchswitch Sensoren (Ausrichtung)
4. LEG (TS)/1SP, 6BS, 6TS

2. LEG (RB)/1SP, 4BS, 4RB * 1 Drehzahlsensor
* 1 Drehzahlsensor * 6 Lagertemperatursensoren
* 4 Lagertemperatursensoren » 6 Touchswitch Sensoren (Ausrichtung)

* 4 Reibblocksensoren (Ausrichtung)

Alle Programmprofile werden werksseitig auf Standardwerte voreingestellt. Anderungen der werksseitig
eingestellten Standardwerte erfolgen im Meni EDITIERE GEWAHLTES PROFIL.
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15. TEST

Profil

Werkseinstellungen
SD Card

Zeit und Datum
Passwort andern
Netzwerk

Zurick Bild 32
Setup Menii - Test

15. TEST -
MENU > SETUP (PASSWORT) > TEST

Es stehen eine Reihe von Testfunktionen zur VerfiUgung, um die verschiedenen Fehlerzustande zu
simulieren und die Funktionalitat der Alarm- und Stopprelais (Bilds 32) zu Uberprifen. Die Testfunktionen
sind nicht zum Testen der Sensoren in den Geraten gedacht, sondern sollen es Ilhnen erméglichen, sich
von der einwandfreien Funktion der Verkabelung, SPS oder der Konnektivitdt von HazardMon.com zu
uberzeugen. Die Tests funktionieren nicht, wenn die Watchdog Steuereinheit in einem Alarmzustand ist
oder wenn das System nicht kalibriert wurde. Testlaufe kdnnen fur die folgenden Funktionen durchgefuhrt
werden: ALARMRELAIS, AUSRICHTUNG, UBERGESCHWINDIGKEIT, UNTERGESCHWINDIGKEIT
und den LAGERTEMPERATURSENSOR.

Nur der Test des ALARMRELAIS kann bei Betrieb der Anlage gestartet werden. Bei allen anderen
Geraten muss die Anlage vor dem Test angehalten werden.

* 15.1 ALARMRELAIS - Schaltet das Alarmrelais funf Mal alle zwei Sekunden an und aus. Im Display
erfolgt die Aufforderung ,Mit OK den Test und anschlielend das Becherwerk starten”. Wenn das
Becherwerk bereits lauft, beginnt der Test unverziglich. Wenn das Becherwerk angehalten wurde,
beginnt der Test beim nachsten Start des Becherwerkes. Bei Beginn des Tests erscheint ,Alarmtest”
unter SYSTEMSTATUS am Haupt LCD Bildschirm. Das Becherwerk lauft nach Abschluss des Tests
weiter.

* 15.2 AUSRICHTUNG - Simuliert einen Gurtschieflauf mit einem Fehler an der oberen Ausrichtung. Alle
Werte fur den Alarm und die Stoppverzogerung entsprechen den aktuellen Einstellungen. Im Display
erfolgt die Aufforderung ,Mit OK den Test und anschlieRend das Becherwerk starten”. Der Test beginnt
beim nachsten Start des Becherwerkes. Bei Beginn des Tests erscheint ,TEST AUSRICHTUNG”.
unter SYSTEMSTATUS am Haupt LCD Bildschirm. Das Becherwerk bleibt nach Abschluss des Tests
im angehaltenen Zustand stehen. Bei Ubermaldig hohen Alarm- und Stoppverzégerungen dauert der
Test sehr lange.

« 15.3 UBERGESCHWINDIGKEIT - Simuliert einen Fehler durch Ubergeschwindigkeit mit
einer angenommenen Geschwindigkeitszunahme von 15%. Alle Werte fir den Alarm und die
Stoppverzdgerung entsprechen den aktuellen Einstellungen. Im Display erfolgt die Aufforderung ,Mit
OK den Test und anschlieRend das Becherwerk starten”. Der Test beginnt beim nachsten Start des
Becherwerkes. Bei Beginn des Tests erscheint ,U/G TEST” unter SYSTEMSTATUS am Haupt LCD
Bildschirm. Das Becherwerk bleibt nach Abschluss des Tests im angehaltenen Zustand stehen. Bei
Ubermalig hohen Alarm- und Stoppverzégerungen dauert der Test sehr lange.
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* 15.4 UNTERGESCHWINDIGKEIT - Simuliert einen Fehler durch Untergeschwindigkeit mit einer
angenommenen Geschwindigkeitsabnahme von 15%. Alle Werte fur den Alarm und die Stoppverzégerung
entsprechen den aktuellen Einstellungen. Im Display erfolgt die Aufforderung ,Mit OK den Test und
anschlielend das Becherwerk starten”. Der Test beginnt beim nachsten Start des Becherwerkes. Bei
Beginn des Tests erscheint ,,U/G TEST” unter SYSTEMSTATUS am Haupt LCD Bildschirm. Das Becherwerk
bleibt nach Abschluss des Tests im angehaltenen Zustand stehen. Bei ubermafig hohen Alarm- und
Stoppverzdgerungen dauert der Test sehr lange.

* 15.5 LAGERTEMPERATURSENSOR - Simuliert, dass an einem Lagertemperatursensor der Schaltwert
Uberschritten wird. Der Test erfolgt stets an LUS1. Wenn LUS1 nicht aktiviert ist, wird er von der Firmware
fur die Dauer des Tests aktiviert und nach Abschluss des Tests wieder zurickgeschaltet. Alle Werte fur
den Alarm und die Stoppverzdgerung entsprechen den aktuellen Einstellungen. Im Display erfolgt die
Aufforderung ,Mit OK den Test und anschlieend das Becherwerk starten”. Der Test beginnt beim nachsten
Start des Becherwerkes. Bei Beginn des Tests erscheint ,LUS TEST” unter SYSTEMSTATUS am Haupt
LCD Bildschirm. Das Becherwerk bleibt nach Abschluss des Tests im angehaltenen Zustand stehen. Bei
ubermafdig hohen Alarm- und Stoppverzogerungen dauert der Test sehr lange.

16. WERKSEINSTELLUNGEN

Profil

Zeit und Datum
Passwort andern
Netzwerk

Zuriick Bild 33
Menii Werkseinstellungen

16. WERKSEINSTELLUNGEN -
MENU > SETUP (PASSWORT) > WERKSEINSTELLUNGEN (PASSWORT)

Die Anderungen, die im Meni PROFILE vorgenommen werden kdénnen, wurden bewusst auf solche
Einstellungen begrenzt, die sicher sind. Die mit den WERKSEINSTELLUNGEN maoglichen Anpassungen sind
umfangreicher und sollten mit besonderer Vorsicht verwendet werden.

Auf das Meni WERKSEINSTELLUNGEN kann nur mit einem Administrator Passwort, das vom Technischen
Kundendienst von 4B vergeben wird, zugegriffen werden. Beim Aufrufen dieses Menis erscheint auf dem Bildschirm
eine von der Watchdog Steuereinheit erzeugte vierstellige Zahl (Bild 34). Nennen Sie diesen Code einem technischen
Mitarbeiter von 4B. Nachdem dieser sich davon Uberzeugt hat, dass die von Ihnen beabsichtigten Anderungen
die Betriebssicherheit der Watchdog Steuereinheit nicht beeintrachtigen, erhalten Sie ein vierstelliges Administrator
Passwort. Das Passwort erlischt nach einmaliger Nutzung.

Die Anderungen werden als Grenzwerte neu festgesetzt, das Menii WERKSEINSTELLUNGEN wird automatisch
geschlossen und es erscheint wieder das Menu PROFIL. Da bei jedem Zugriff auf WERKSEINSTELLUNGEN
nur eine Einstellung geandert werden kann, mussen Sie sich gegebenenfalls mehrmals mit 4B in Verbindung
setzen. Dies mdgen Sie als lastig empfinden, soll aber das Risiko vermindern, dass durch eine falsche Anpassung
die Funktion der Watchdog Steuereinheit beeintrachtigt und ein sicherer Betrieb nicht mehr gewahrleistet ist.

UnsachgeméRe Veranderungen im Menu WERKSEINSTELLUNGEN konnen zu einem potenziellen
Gefahrenzustand fuhren. Stimmen Sie Anderungen immer mit dem Technischer Kundendienst von 4B ab,
ehe Sie diese umsetzen.
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Bitte die Code Nummer notieren
und 4B anrufen

8855

Bild 34
Werkseinstellungen -
Passwort Bildschirm

16.1 AUSGEWAHLTES PROFIL BEARBEITEN -

MENU > SETUP (PASSWORT) > WERKSEINSTELLUNGEN (PASSWORT) > AUSGEWAHLTES PROFIL
BEARBEITEN

Das Meni AUSGEWAHLTES PROFIL BEARBEITEN in WERKSEINSTELLUNGEN ist ein nahezu identisches
Duplikat des unter PROFIL eingerichteten Menuls. Unter WERKSEINSTELLUNGEN lasst sich das System
umfassender anpassen, was fortgeschrittenen Anwendern vorbehalten ist. 4B empfiehlt, die im Meni PROFIL
eingerichteten Standardeinstellungen zu verwenden. Weitere Details finden Sie unter PROFIL.

16.2 AUF STANDARDEINSTELLUNGEN RUCKSETZEN -

MENU > SETUP (PASSWORT) > WERKSEINSTELLUNGEN (PASSWORT)> AUF
STANDARDEINSTELLUNGEN RUCKSETZEN

Das Meni AUSGEWAHLTES PROFIL BEARBEITEN in WERKSEINSTELLUNGEN ist ein identisches Duplikat
des unter PROFIL eingerichteten MenUs. Weitere Details finden Sie unter PROFIL.

16.3 NEUES PROFIL AUSWAHLEN -
MENU > SETUP (PASSWORT) > WERKSEINSTELLUNGEN (PASSWORT) > NEUES PROFIL AUSWAHLEN

Das Menii NEUES PROFIL AUSWAHLEN in WERKSEINSTELLUNGEN ist ein identisches Duplikat des unter
PROFIL eingerichteten Menus. Weitere Details finden Sie unter PROFIL.

SD CARD 1 SD CARD 2

Bild 35
Innenansicht -
SD Cards (2) und Ethernet Port
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17. SD CARD

Profil
Test
Werkseinstellungen

Zeit und Datum
Passwort andern
Netzwerk

Zuriick Bild 36
Setup Menii - SD Card

17. SD CARD -
MENU > SETUP (PASSWORT) > SD CARD

Alle Einstellungen der Watchdog Steuereinheit kdnnen auf einer SD Karte, die in den Kartenschacht/SD
Card 1 (Bild 35) an der Steuereinheit eingeschoben wird, gespeichert und von ihr hochgeladen werden.
Die Installationsdatei erhalt die Erweiterung.wd4. Fir die Einrichtung der Watchdog Steuereinheit mit dem
WDC4 Konfigurator bendtigen Sie eine SD Karte (Anhang - C).

Das MenlU SD CARD bietet zwei Moglichkeiten -

* DATEI LADEN.WD4 - Nach erfolgreichem Laden wird ein Eintrag in ,Einstellungen<-SD” des
ALARMPROTOKOLLs mit Datum und Zeit erfasst (dieser weist aus, dass die Daten von der SD
Karte geladen wurden). Wenn keine SD Karte vorhanden oder ein Fehler aufgetreten ist, wird dies
im Alarmprotokoll als ,SD ohne Medium” aufgezeichnet. Vor Hochladen der Einstellungen erfolgt ein
Warnhinweis, der darauf hinweist, dass samtliche aktuellen Einstellungen tUberschrieben werden. Sie
kénnen dann entweder mit dem Hochladen fortfahren oder abbrechen.

* DATEI.WD4 SPEICHERN - Dateien mit der Erweiterung.wd4 werden geldscht und ersetzt. Wenn die
Datei erfolgreich gespeichert wurde, wird ein Eintrag in ,Einstellungen>SD” des Alarmprotokolls mit
Datum und Uhrzeit erfasst (dieser weist aus, dass die Daten auf die SD Karte gespeichert wurden).
Wenn keine SD Karte vorhanden oder ein Fehler aufgetreten ist, wird dies im Alarmprotokoll als ,SD
ohne Medium” aufgezeichnet.

Wenn eine SD Karte vorhanden ist, wird eine Datei mit dem Namen WDC4.csv erstellt. Auf dieser
Datei werden samtliche protokollierten Ereignisse, die den Status der Watchdog betreffen, gespeichert.
Samtliche Run/Stopp Befehle und Alarmzustande/Stoppbedingungen werden protokolliert. Wenn bereits
eine Datei WDC4.csv auf der SD Karte vorhanden ist, werden die Daten an die in der Datei vorhandenen
angeflgt.

Wenn die Dateigrolie WDC4 10 MB Uberschreitet, wird ein Warnhinweis an das ALARMPROTOKOLL
gemeldet. Bei Verwendung von Programmen wie Microsoft Excel ist die Dateigrofde zu berlcksichtigen,
da auf Versionen vor 2008 das Abspeichern grof3erer Dateien problematisch sein kann.

/M WARNHINWEIS

Die Watchdog Steuereinheit ist vor dem Einsetzen oder Entfernen einer SD Karte in/aus Schacht SD
CARD 1 oder SD CARD 2 herunterzufahren, um Systemfehler zu vermeiden.
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18. ZEIT UND DATUM

Profil

Test
Werkseinstellungen
SD Card

Passwort andern
Netzwerk

Zuriick Bild 37
Setup Menii - Zeit und Datum

18. ZEIT UND DATUM -
MENU > SETUP (PASSWORT) > ZEIT UND DATUM

Die Zeit lasst sich Uber die Tasten STD, MIN oder SEK am unteren Rand des Bildschirms einstellen. Mit
jedem Antippen wird der ausgewahlte Wert um einen Schritt erhoht. Nach Abschluss der Zeiteinstellung die
Anderungen mit OK bestatigen. Durch Antippen der ,X’-Taste wird der Einstellmodus ohne die Anderungen zu
speichern verlassen.

Das Datum lasst sich Uber die Tasten TAG, MON oder JAHR am unteren Rand des Bildschirms einstellen. Mit
jedem Antippen wird der ausgewahlte Wert um einen Schritt erhoht. Nach Abschluss der Datumseinstellung
die Anderungen mit OK bestatigen. Durch Antippen der ,X-Taste wird der Einstellmodus ohne die Anderungen
zu speichern verlassen.

19. PASSWORT ANDERN

Profil

Test
Werkseinstellungen
SD Card

Zeit und Datum

Netzwerk

Zuriick Bild 38
Setup Menu - Passwort @ndern

19. PASSWORT ANDERN
MENU > SETUP (PASSWORT) > PASSWORT ANDERN

Systemanderungen an der Watchdog Steuereinheit kdnnen nur mit einem Engineering Passwort durchgefihrt
werden. Damit soll sichergestellt werden, dass nur hierfir befugtes Personal wichtige Einstellungen, die
sich nachteilig auf die Funktion der Watchdog auswirken konnen, vornimmt. Die Standardeinstellung fur das
Engineering Passwort wurde im Werk auf BBBB gesetzt.

Dieses im Werk eingestellte Passwort kann in diesem Menii iber PASSWORT ANDERN neu gesetzt werden.
Das Passwort muss zwischen einem bis acht Zeichen lang sein und kann sich aus einer beliebigen Kombination
der Buchstaben A, B und C zusammensetzen. Wenn Sie die im Werk vorgenommene Standardeinstellung des
Passworts &ndern, notieren Sie sich das neue Passwort, da sie bei Verlust keine Anderungen mehr am Watchdog
einstellen kdnnen. Wenn Sie Ihr Passwort verloren haben, sprechen Sie den Technischen Support von 4B an.
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20. NETZWERK

Profil

Test
Werkseinstellungen '\\

SD Card
Powerad oy

W azardMon.com®

Zeit und Datum
Passwort andern

Zuriick Bild 39
Setup Menii - Netzwerk

20. NETZWERK -
MENU > SETUP (PASSWORT) > NETZWERK

* Hazardmon - Die Watchdog Super Elite lasst sich auch integrieren in die HazardMon.com®, eine
sichere, Cloud basierte Losung fur die Gefahrenliberwachung, die Statusmeldungen und Datenerfassung
fur Becherwerke und Forderanlagen liefert. Systemstatus in Echtzeit, Grafiken und Analyse
historischer Daten kénnen auf jedem internetfahigen Gerat angezeigt werden (Smartphone, Tablet,
Desktop oder Laptop PC). Anwender kdnnen per E-Mail informiert werden, wenn ein ungewdhnlicher
Zustand an der Anlage erkannt wird. Uber eine automatische Wartungsfunktion kann der Bediener
Uberprifen, ob alle Sensoren des Systems einsatzfahig sind und ordnungsgemald funktionieren.

Hazardmon kann wahlweise AN oder AUS (Standardeinstellung) geschaltet werden. Fur den
Anschluss zu HazardMon.com ist eine Internetverbindung einzurichten. Setzen Sie sich mit
dem Technischen Kundendienst von 4B in Verbindung, damit 4B zusammen mit lhrer IT-
Abteilung die erforderlichen Netzwerk Einstellungen ordnungsgemafl vornehmen kann.

* DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) - Ein Netzwerkprotokoll, Uber das der Server einem
Computer automatisch eine IP Adresse und weitere Daten fur die Konfiguration aus einer vorgegebenen
Auswahl an Nummern fur ein gegebenes Netzwerk zuordnen kann.

DHCP kann wahlweise AN oder AUS (Standardeinstellung) geschaltet werden. Wenn Sie AN
einstellen, erfolgen die Netzwerk Einstellungen automatisch. Wenn Sie AUS einstellen, missen Sie die
Einstellungen fur das Netzwerk manuell vornehmen.

» Ethernet IP - Ist die numerische Adresse eines Gerates im lokalen Computer Netzwerk.

» Gateway - Ist ein Knoten (Router) in einem Netzwerk, der als Zugangspunkt zu verschiedenen Netzwerken
dient, um E-Mails zu versenden oder Websites anzuschlie3en etc.

* Subnetzmaske - Die Subnetzmaske ist eine vom Netzwerk erzeugte Nummer mit der das Netzwerk der
IP Adresse identifiziert wird. Mit ihr ist der Computer in der Lage festzustellen, ob er mit einem anderen
Computer im selben Netzwerk oder in einem entfernten Netzwerk kommuniziert und sie gibt vor, wie lhr
Computer mit dem anderen Computer kommunizieren soll. Mit dem Konzept der Subnetze werden die
Sicherheit im Netzwerk und die Leistung verbessert.

* DNS1 - Ein Domain-Namen-Server (DNS) entspricht im Internet dem herkdmmlichen Telefonbuch. Er fuhrt
ein Verzeichnis von Domain Namen (URL) und Ubersetzt sie in Internet Protocol (IP) Adressen. DNS wird
zur Ubersetzung von Hostnamen in IP Adressen und umgekehrt benétigt. Mit dieser Ubersetzung kdnnen
E-Mails gesendet und empfangen, im Internet gesucht und viele weitere Netzwerkdienste genutzt werden.

* DNS2 - Ein Backup Server fur DNS1, falls er aus irgend einem Grund ausfallen sollte.

SEITE 59



21. ANLEITUNG ZUR FEHLERBEHEBUNG 22. ANHANG A - MENUBAUM

Einzelheiten zu bestimmten Alarmzustanden finden Sie unter ALARM PROTOKOLL im Menu WEITERE

INFO. Dort sind Details aufgeflhrt wie: Datum, Zeit, Eingabetyp, Quelle des Eintrags, Bedingung und Watchdog
Einzelheiten zur Art des Alarmes. Hauptbildschirm
@ O \d \d \i
Oben und Unten Lager Riemenscheibe Verstopfungs- Umgebungs .
Ausrichtung Temperatur Ausrichtung anzeige Sensor Temperatur Alarmprotokoll Ment System Info
LCD Icon LCD Status STORUNG URSACHE/LOSUNG
. \ \ L / \i
Alarm: LUS(1) ABS ;Ziirogsr?]rt;rr?geratur Ubertemperatur, Lager Uberpriifen
(Kénnte LUS 1-6 sein) A . P »-ag P Einstellungen anzeigen Setup Engineering Passwort
Schaltung Gberschritten (Kein Passwort) (Engineering Passwort) riicksetzen Drehzahl Info
- Info obere Ausrichtung
Alarm: LUS(1) O/C Lager Ubertemperatur Defekter ~ Sensor oder fehlerhafte Info untere Ausrichtung
(Koénnte LUS 1-6 sein) Sensor 1 offener Verdrahtung Y LUS Info
Stromkreis Info ZUSATZ Sensoren
. System Info
. . Systemeinstellungen N e liits
Alarm: LUS(1) S/C Lager Ubertemperatur Defekter  Sensor oder fehlerhafte Drehzahleinstellungen
(Kénnte LUS 1-6 sein) Sensor 1 Kurzschluss Verdrahtung Ausrichtungseinstellungen
Temperatureinstellungen
o Erweiterungseinstellungen
Alarm: AMB (1) Glrjwfg;(;it%%ssensor Ubertemperatur, Lager Uberpriifen ’ ’
(Kénnte AMB1 oder 2 sein) N . ’
Uberschritten
Alarm: Verstopfungsanzeige . v v v v v v v
’ VERSTOPFUNGSANZEIGE | wurde aktiviert Verstopfte Schiitte
Werkseinstel- ; 7
Profil Test lungen SD Card Zg |ttund PAndern t Netzwerk
_ Riemenscheibenausrich- | Schieflauf der Riemenscheibe, reparieren (Admin.Passwort) atum asswo
Alarm: RIEMENSCHEIBE o :
tung wurde aktiviert vor Betrieb.
‘ Alarm: MIS OBEN Schieflauf oben Gurtschlupf, Riemenspannung prifen _ Bearbei?_en _ Bearbei_t.en DHCP:
> Ausgewahlt — > Ausgewahlt Ethernet/IP
Profil Profil G
ateway <
Subnetzmaske
' Alarm: MIS UNTEN Schieflauf unten Gurtschlupf, Riemenspannung prifen DNS1
Wiederherstellen Wiederherstellen DNS2
Abschaltung: , Die Zeitschaltuhr Jog Unterbindung wurde | Standardeinstel- > Standardeinstel-
. Zu viele Startbefehle . X - ) lungen
Jog Unterbindung . . ausgelést, um eine Uberhitzung des Ena.P. 1t lungen
an die Anlage innerhalb . (Eng.Passwort)
oder cines kurzen Zeitraums Startmotors zu vermeiden. Auf Ablauf der
Jog Verzdgerung Zeitschaltuhr warten und erneut starten
Abschaltuna: Schwerwiegende Die Anlage lauft mit einer Ubermafig Auswahlen Auswahlen W
9 o Ubergeschwindigkeit hohen Geschwindigkeit. Riemenspannung > Neues > Neues
GESCHWINDIGKEIT SUG g . . - °
festgestellt und Kalibrierung tUberprifen Profil Profil b
er
Die Anlage lauft mit einer Geschwindigkeit Werkseinstellungen hat
Abschaltung: Ubergeschwindigkeit Uber dem eingestellten Grenzwert. Y y der Administrator einen
GESCHWINDIGKEIT UG Eljzr:\ergfsg:nnung und Kalibrierung System kalibrieren Alarmrelais System kalibrieren umfassenden Zugriff auf
P Vollstéandiges System Ausrichtun Vollstéandiges System das gesamte Watchdog
. . - Y - . . g System.
) Schwerwiegende Die Anlage lauft mit einer (bermaRig Setup > Ubergeschwindigkeit Setup
Abschaltung: L L T System THIIRET System - )
Untergeschwindigkeit niedrigen Geschwindigkeit. Y Untergeschwindigkeit Y Uber Profil hat der
GESCHWINDIGKEIT SUG ; - . Drehzahl Drehzahl .
festgestellt Riemenspannung und Last Uberprifen Lagertemperatursensoren Endbenutzer lediglich
Ausrichtung Ausrichtung Zugriff auf ausgewahlte
Abschaltung: Die Anlage lauft mit einer Geschwindigkeit Temperatur Temperatur Einstellungen.
: indi i i Erweiterun Erweiterun
GESCHWINDIGKEIT UG Untergeschwindigkeit ur_1ter dem emgestellten" Gre_pzwert. g g
Riemenspannung und Last Gberpriifen
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23. ANHANG B - WERKSSEITIGE STANDARDEINSTELLUNGEN

Einige Einstellungen sind von anderen abhangig, so dass nicht immer alle angezeigt oder zur Auswahl

Einige Einstellungen sind von anderen abhangig, so dass nicht immer alle angezeigt oder zur Auswahl

gestellt werden.

TEMPERATUR STANDARDEINSTELLUNG EINSTELLMOGLICHKEITEN
gestellt werden.

+ LUS1 - LUS4 (Sensoren 1 - 4) NTK Aus/NTC
SYSTEM STANDARDEINSTELLUNG EINSTELLMOGLICHKEITEN + LUS5 - LUS6 (Sensors 5 - 6) AUS Aus/NTC
+ Temperatur Einheiten °F °F/°C + LUS7 - LUS12 (Sensoren 7 - 12)* AUS Aus/NTC Karte/SPS Karte
+ Negativer Differenzial Alarm Aus An/Aus + LUS13 - LUS18 (Sensoren 13 - 18)* AUS Aus/NTC Karte/SPS Karte
* Startverzgerung 3 0-5 + Absoluter Alarm LUS [Grad] 60° C 32-230°F (1-110° C)

Anstiegsgeschwindigkeit [ Min.] -

* Relative Alarmquelle LUS Aus Aus/AMB1/AMB2
DREHZAHL STANDARDEINSTELLUNG EINSTELLMOGLICHKEITEN « Absoluter Alarm LUS [Grad] 30° F (15° C) 2-90°F (1-50°C)
* Drehzahlwachter Ein An/Aus « Anstiegsgeschwindigkeit LUS [Grad/Min] 3,0 2,0-50
+ Skalierungseinheiten % PPM/RPM/USR/% + Alarmverzoégerung LUS [S] 1 0-10
» Skalierungsfaktor 20 Nutzerdefiniert « Stoppverzogerung LUS [S] 60 0-60
* Art der Drehzahlerfassung Fest MAS/Fest/Differenzial « AMB1 und AMB2 Aus An/Aus
» Uberwachung der Beschleunigung S 0-9 « Absoluter Alarm AMB [Grad] 60° C 32-230°F (1-110° C)
* Anzahl der Startbefehle/Minute 3 1-10 « Anstiegsgeschwindigkeit AMB [Grad/Min] 3,0 2,0-5,0
+ Startverzégerung [S] 5 1-15 + Alarmverzégerung AMB [S] 1 0-10
¢ Alarm Unterdrehzahl [%] 10 1-10 . Stoppverzégerung AMB [S] 60 0-60
* Schwerwiegende Unterdrehzahl [%] 20 1-20 . . ) _ )

* Far LUS7 - LUS18 (Sensoren 7 - 18) sind Erweiterungskarten als Zusatzausstattung einzubauen.
» Alarm Unterdrehzahl [S] 1 0-10
 Stoppverzogerung Unterdrehzahl [S] 60 0-60 ERWEITERUNG STANDARDEINSTELLUNG EINSTELLMOGLICHKEITEN
« Uberdrehzahl [%)] 10 1-10 + Uberwachung auf Verstopfungsanzeige Nein Ja/Nein
aktiviert

+ Schwerwiegende Uberdrehzahl 20 1-20 - -

* Verstopfungsanzeige Alarmauslosung wenn Aus An/Aus
+ Alarm Uberdrehzahl [S] 1 0-10 - -

* Verstopfungsanzeige Alarmverzogerung [S] 1 0-10
« Stoppverzdgerung Uberdrehzahl [S] 60 0-60 i N

* Verstopfungsanzeige Stoppverzogerung [S] 3 0-60

- * Riemenscheibe aktiviert Nein Ja/Nein

AUSRICHTUNG (OBEN UND UNTEN) STANDARDEINSTELLUNG EINSTELLMOGLICHKEITEN

* Riemenscheibe Alarmauslésung wenn Aus An/Aus
» Sensorpaar Kontakt Aus/Getaktet/Kontakt/Reibblock

» Riemenscheibe Alarmverzégerung [S] 1 0-10
* Alarm Tippbetrieb Aus An/Aus

» Riemenscheibe Stoppverzégerung [S] 5 0-60
* Absoluter Alarm [Grad] 60° C 32-230°F (1-110° C)
* Relative Alarmquelle Aus AUS/AI\./.IB”AMBZ

Gegeniiberliegend
+ Absoluter Al Grad 30°F (15°C 2-90°F(1-50°C = . .. .. .. . .
soluter Alarm [Grad] (15°C) ( ) Wenn NEUES PROFIL AUSWAHLEN im Menii PROFIL gewzhlt wurde, kénnen die Werkseinstellungen

+ Anstiegsgeschwindigkeit [Grad/Min] 3,0 2,0-5,0 sich je nach gewahltem Profil andern.
» Alarmverzégerung [S] 1 0-10
» Stoppverzogerung [S] 60 0-60
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24. ANHANG C - KONFIGURATIONSSOFTWARE WDC4

Die Watchdog™ Super Elite kann Uber den LCD Menu Bildschirm der Steuereinheit direkt oder mit der
Konfigurationssoftware WDC4 programmiert werden. Mit dem Softwaretool ist die Programmierung von Watchdog
einfacher, da alle Systemeinstellungen fir jedes Profilmeni in einem Fenster angezeigt werden (Bild 40).

Nach Erstellen einer Profil Setup Datei kann diese auf einer SD Karte gespeichert und anschlieRend nach
Einflhrung der Systemkarte in den Schacht SD Card 1 (Bild 41) in der Steuereinheit der Watchdog Steuereinheit
hochgeladen werden. Die Datei kann auch an einen Techniker eines entfernten Standortes per E-Mail gesendet
und dort hochgeladen werden.

Die Software wird nicht mit der Watchdog geliefert, sondern ist als kostenloses Download abrufbar unter:
www.go4b.com/software.

Dystemn  Speed | atignment | Temperatore | auxiliary

Galtbeatod Speod PP TR

At aleiatdn Mandarewg Leyvel
Start Uip Tima Detay [s]

Savan Undar Spaad Confgurnbon

Caliteabed Spaed Ratd

& MAS Spend lnpaot
& Dedicated Speed Input
® Dilerontal Sped

Murmater of Szarks Mnube

Lintheer Bpased Configuration
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A Dolary 5] Alarm Dralay [s]

Stop Dalay 4] Stop Delay [5]

Ovar Spaed Confiquration
Marm Valor [%]
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A Viakun [} L 2005 |

Alarm Dintay 5] Atz et -

Stop Delay [5] o - S0 CARD 1 S0 CARD 2

T0TEuE

-

Bild 40
Screen Shot Konfigurator WDC4

Bild 41
Innenansicht -
SD CARD 1 und 2

Die Watchdog Steuereinheit ist vor dem Einsetzen oder Entfernen einer SD Karte in/aus Schacht SD CARD 1
oder SD CARD 2 herunterzufahren, um Systemfehler zu vermeiden..
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25. ANHANG D - WDC4 SOFTWARE UPDATE

Bitte registrieren Sie ihre Watchdog™ Super Elite unter http://www.go4b.com/usa unter dem Link ,Product
Registration”, damit wir Sie immer per E-Mail Uber Software Updates informieren kénnen.

BEVOR SIE MIT DER EINRICHTUNG BEGINNEN -

Machen Sie ein Backup der aktuellen Systemkonfiguration der Watchdog Steuereinheit mit den folgenden
Schritten:

1. Schieben Sie eine SD Karte in den Schacht SD CARD 1 (Bild 41).

2. Im Haupt LCD Bildschirm der Watchdog wahlen Sie MENU > SETUP (PASSWORT) > SD CARD.

3. Wahlen Sie SPEICHERE DATEI.WD4

4. Entfernen Sie die SD Karte, sobald die Datei gespeichert ist und bewahren sie an einem sicheren Ort
gut auf.

EIN UPDATE VORNEHMEN

Laden Sie die neuste Softwareversion, die sich aus zwei Dateien zusammensetzt, auf lhren PC: U102.hex
und U201.hex. Zur Installation des Updates auf die Watchdog Steuereinheit fihren Sie folgende Schritte aus:

1. Laden Sie die Software auf eine SD Karte und achten darauf, dass es nicht die Karte ist, auf der das
Backup gespeichert wurde.

2. Lésen Sie die beiden aul3eren Schrauben aufder rechten Seite und 6ffnen den Gehausedeckel der Watchdog.
Gehen Sie behutsam vor und berlhren nicht die Innenverdrahtung, besonders die der Stromversorgung.

. Schieben Sie die SD Karte in den Schacht SPRACHE/SD CARD 2 (Bild 41) innen am Gehausedeckel
und dricken den Taster RESET auf der Schaltkarte (Bild 42).

. Lassen Sie die Steuereinheit hochfahren und warten, bis der LCD Bildschirm angezeigt wird.

. Schieben Sie die SD Karte in den Schacht SYSTEM/SD CARD 1 und driicken nochmals auf die RESET Taste.

. Beimersten Hochfahren (Bild 43) bitte Gberprifen, ob die neue Software erfolgreich geladen wurde (Haupt IC).

. Nach erfolgreichem Laden des Updates die SD Karte entfernen.

. Die Schrauben des Gehausedeckels wieder fest anziehen.

w

O~NO O~

Wenn die Software nicht installiert werden konnte, wiederholen Sie den Aktualisierungsvorgang. Wenn das
Update weiterhin nicht geladen werden kann, kontaktieren Sie 4B.

:
:

Firmware Versionen: Bild 42
Haupt IC (U102): 4. X.X

Graphik IC (U201): 4.X.X
Support IC (U400): 4.X.X

Reset Taste

Graphik DB GroRe: 537
Haupt DB GroRe: 537 Bild 43
Bildschirm erstmaliges Einschalten

Die Watchdog Steuereinheit ist vor dem Einsetzen oder Entfernen einer SD Karte infaus Schacht SD
CARD 1 oder SD CARD 2 herunterzufahren, um Systemfehler zu vermeiden..
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http://www.go4b.com/%20Software

26. PRODUKTGEWAHRLEISTUNG

1. EXKLUSIVE SCHRIFTLICH EINGESCHRANKTE GARANTIE

Fur alle verkauften Produkte gewahrt das Unternehmen 4B Components Limited, 4B Braime Components
Limited und 4B France, nachfolgend bezeichnet als 4B, dem ursprunglichen Kaufer bei gebrauchsublicher
Anwendung eine Garantie gegen Herstellungs- und Materialfehler von einem (1) Jahr nach dem Datum
des Kaufs bei 4B. Jedes von 4B hergestellte, vom Kunden ,frei Werk” an 4B eingesandte und von 4B in
Hinblick auf Material oder Herstellungsmangel als fehlerhaft anerkannte Produkt wird nach Ermessen von
4B repariert oder ersetzt.

2. HAFTUNGSAUSSCHLUSS

4B Ubernimmt oder gewahrt keine weitere Garantie oder Berucksichtigung von Tatsachen, weder
ausdrucklich noch implizit, als in der obigen exklusiven schriftlich eingeschrankten Garantie. 4B schlief3t
insbesondere jegliche Haftung fur Anspriche an defekten Produkten aus, die durch missbrauchliche
oder fehlerhafte Produktanwendung entstehen, wie gesetzlich zulassig, schliet 4B insbesondere
jegliche Garantie dafur aus, dass das Produkt fur einen bestimmten Zweck geeignet und allgemein
gebrauchstauglich ist.

3. KEINE GARANTIE ,NACH MUSTER ODER PROBE”

Obwohl 4B alle angemessenen Bemuhungen unternommen hat, die Produkte in Katalogen, Dokumenten
und auf Websites genau abzubilden und zu beschreiben, dienen solche Abbildungen und Beschreibungen
lediglich dem Zweck der Produktidentifikation und stellen keine ausdruckliche oder implizierte Garantie
oder Tatsachenanerkennung irgendeiner Art oder eine Garantie oder Tatsachenanerkennung daruber
dar, dass die Produkte mit ihren jeweiligen Abbildungen oder Beschreibungen exakt Gbereinstimmen. 4B
schliet ausdricklich jede andere ausdruckliche und implizierte Garantie oder Tatsachenanerkennung
aus als die in der obigen exklusiven schriftichen Haftungsbeschrankung aufgefuhrte, einschliel3lich
und uneingeschrankt der Eignung des Produktes fur einen bestimmten Zweck sowie die allgemeine
Gebrauchstauglichkeit.

4. HAFTUNGSBEGRENZUNG
Jegliche Haftung fir alle Arten von Folgeschaden, exemplarischen Strafen, einschlielich

Schadensersatzanspriuchen und wirtschaftlichen Folgeschaden, seien sie direkt oder indirekt, wird
ausdrucklich ausgeschlossen.
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Mit Niederlassungen in Nordamerika, Europa,
Asien, Afrika und Australien und einem
weltweiten Vertriebsnetz bietet 4B praktische
Losungen fur alle Anwendungen und fur jeden
Betriebsstandort an.
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625 Erie Ave

Morton, IL 61550

USA

Tel: 309-698-5611

Fax: 309-698-5615

4B BRAIME
COMPONENTS LTD
Hunslet Road

Leeds

LS10 1JZ

Vereinigtes Konigreich
Tel.: +44 (0) 113 246 1800
Fax: +44 (0) 113 243 5021

4B FRANKREICH

9 Route de Corbie

80800 Lamotte Warfusée
Frankreich

Tel: +33 (0) 32242 3226
Fax: +33 (0) 322 42 37 33

4B DEUTSCHLAND

9 Route de Corbie

Lamotte Warfusée
F-80800

Frankreich

Tel.: +49 (0) 700 2242 4091
Fax:+49 (0) 700 2242 3733

4B AFRICA

14 Newport Business Park
Mica Drive, Kya Sand
2163 Johannesburg
Sudafrika

Tel: +27 (0) 11 708 6114
Fax: +27 (0) 11 708 1654

www.godb.com

Copyright © 2017 4B Group — Alle Rechte vorbehalten

4B ASIA PACIFIC

Build No. 899/1 Moo 20

Soi Chongsiri, Bangplee-Tam
Ru Road, Tanbon Bangpleeyai,
Amphur Bangplee,
Samutprakarn 10540

Thailand

Tel.: +66 (0) 2 173-4339

Fax: +66 (0) 2 173-4338

4B AUSTRALIA

Unit 1/18 Overlord Place
Acacia Ridge
Queensland 4110
Australien

Tel: +61 (0) 7 3711 2565
Fax: +61 (0) 7 3711 2574

REV060317




	2. PRODUCT OVERVIEW
	3. SPECIFICATIONS
	4. FEATURES
	5. DIMENSIONS
	6. INSTALLATION
	7. SENSOR PLACEMENT DIAGRAMS
	8. ELECTRICAL CONNECTION
	9. WIRING DIAGRAMS
	9.1 WIRING BLOCK DIAGRAM FOR BUCKET ELEVATOR & BELT CONVEYOR
	9.2 CONTROL WIRING DIAGRAM (120 - 240 VAC)
	9.3 CONTROL WIRING DIAGRAM FOR MULTIPLE UNITS WIRED TO THE SAME ALARM
	9.4 SENSOR WIRING DIAGRAM PROFILE WITH TOUCHSWITCHES
	9.5 SENSOR WIRING DIAGRAM PROFILE WITH RUB BLOCKS
	9.6 SENSOR WIRING DIAGRAM PROFILE WITH MOTION ALIGNMENT SENSORS
	9.7 SENSOR WIRING DIAGRAM PROFILE WITH KNEE OR IDLER PULLEYS

	10. WATCHDOG MAIN LCD SCREEN
	10.1 START UP SCREEN (INITIAL POWER UP)
	10.2 MAIN LCD SCREEN & SENSOR LEDS
	10.3 ALARM LOG BUTTON
	10.4 MENU BUTTON
	10.5 SYSTEM INFO BUTTON
	10.6 SPEED INFO (1 OF 7)
	10.7 HEAD ALIGN INFO (2 OF 7)
	10.8 TAIL ALIGN INFO (3 OF 7)
	10.9 HBS INFO (4 OF 7)
	10.10 AUX SENSOR INFO (5 OF 7)
	10.11 SYSTEM INFO (6 OF 7)
	10.12 NETWORK INFO (7 OF 7)

	11. VIEW SETTINGS
	12. SETUP
	12.1 PASSWORD

	13. RESET ENGINEERING PASSWORD
	14. PROFILE
	14.1 EDIT SELECTED PROFILE
	14.2 CALIBRATE SYSTEM
	14.2.A SYSTEM RECALIBRATION
	14.2.B INCORRECT CALIBRATION
	14.2.C START UP TIMER

	14.3 FULL SYSTEM SETUP
	14.4 SYSTEM
	14.4.A TEMPERATURE UNITS
	14.4.B PRE ABS ALARM
	14.4.C NEGATIVE DIFFERENTIAL ALARM
	14.4.D RATE OF RISE START UP DELAY [MIN]

	14.5 SPEED
	14.5.A SPEED MONITORING
	14.5.B SCALING UNITS
	14.5.C SCALING FACTOR
	14.5.D SPEED DETECTION SOURCE
	14.5.E ACCELERATION MONITORING LEVEL
	14.5.F NUMBER OF STARTS / MINUTE
	14.5.G START UP DELAY [S]
	14.5.H UNDERSPEED ALARM [%]
	14.5.I SEVERE UNDERSPEED [%]
	14.5.J UNDERSPEED ALARM DELAY [S]
	14.5.K UNDERSPEED STOP DELAY [S]
	14.5.L OVERSPEED [%]
	14.5.M SEVERE OVERSPEED [%]
	14.5.N OVERSPEED ALARM DELAY [S]
	14.5.O OVERSPEED STOP DELAY [S]

	14.6 ALIGNMENT (HEAD)
	14.6.A HEAD SENSOR PAIR
	14.6.B HEAD TRIGGER ALARM
	14.6.C ABSOLUTE ALARM [DEG]
	14.6.D RELATIVE ALARM SOURCE
	14.6.E RELATIVE ALARM
	14.6.F HEAD: RATE OF RISE [DEG/MIN]
	14.6.G HEAD ALARM DELAY [S]
	14.6.H HEAD STOP DELAY [S]

	14.7 ALIGNMENT (TAIL)
	14.7.A TAIL SENSOR PAIR
	14.7.B TAIL TRIGGER ALARM
	14.7.C ABSOLUTE ALARM [DEG]
	14.7.D RELATIVE ALARM SOURCE
	14.7.E RELATIVE ALARM
	14.7.F TAIL: RATE OF RISE [DEG/MIN]
	14.7.G TAIL ALARM DELAY [S]
	14.7.H TAIL STOP DELAY [S]

	14.8 TEMPERATURE
	14.8.F HBS1 ALARM DELAY [S]
	14.8.G HBS1 STOP DELAY [S]
	14.8.H AMB1
	14.8.I AMB1: ABSOLUTE ALARM [DEG]
	14.8.J AMB1: RATE OF RISE [DEG/MIN]
	14.8.L AMB1: STOP DELAY [S]

	14.9 AUXILIARY
	14.9.A PLUG ENABLED
	14.9.B PLUG TRIGGER ALARM WHEN
	14.9.C PLUG ALARM DELAY [S]
	14.9.F PULLEY TRIGGER ALARM WHEN
	14.9.G PULLEY ALARM DELAY [S]
	14.9.H PULLEY STOP DELAY [S]

	14.10 RESTORE DEFAULTS
	14.11 SELECT NEW PROFILE

	15. TEST
	15.1 ALARM RELAY
	15.2 ALIGNMENT
	15.3 OVER SPEED
	15.4 UNDER SPEED
	15.5 HOT BEARING SENSOR

	16. FACTORY SETTINGS
	16.1 EDIT SELECTED PROFILE
	16.2 RESTORE DEFAULTS
	16.3 SELECT NEW PROFILE

	17. SD CARD
	18. TIME & DATE
	19. CHANGE PASSWORD
	20. NETWORK
	21. TROUBLESHOOTING GUIDE
	22. APPENDIX A - MENU TREE
	23. APPENDIX B - FACTORY DEFAULT SETTINGS
	24. APPENDIX C - WDC4 CONFIGURATOR SOFTWARE
	25. APPENDIX D - WDC4 SOFTWARE UPDATE
	26. PRODUCT WARRANTY

